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Warning!
Automatic lawnmower!
Keep away from the machine!
Supervise children!
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Specifikace

Model: RM350D
Jmenovité napéti 18V DC
Kapacita akumulatoru 5,0 Ah

Rozméry 700 mm x 560 mm x 270 mm
(DxSxV)

Hmotnost 13,7 kg

Otacky motoru bez zatizeni Motor nozu 2300 min”
Maximalni oblast sekani 3500 m?

Maximalni thel stoupani svahu

26° (49 %)

Sekaci ntiz

Rotaéni ntz

3 noze
Cislo dilu nahradniho sekaciho noze 1913M9-3
Sitka sekani 240 mm

Vyska sekani

20 mm - 60 mm
9stupriové elektrické nastaveni v krocich po 5 mm

(méFeno podle normy EN303 447)

Stuperi ochrany IPX4
Pouzitelny adaptér stfidavého proudu AADO1
Pouzitelné nabijeci stanice RST001
Hraniéni vodi¢ Pracovni frekvenéni pasmo 3,3 kHz - 50 kHz
Vodici vodic Maximalni intenzita magnetického pole 38 dBuA/m

e Vzhledem k neustalému vyzkumu a vyvoji zde uvedené technické udaje podléhaji zménam bez upozornéni.
. Hlavni funkce a adaptér stfidavého proudu se mohou v jednotlivych zemich lisit.
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Znacky symbolu

Nize jsou uvedeny symboly, se kterymi se mlzete pfi pouziti naradi
setkat. Je dulezité, abyste dfive, nez s nim zac¢nete pracovat, pocho-
pili jejich vyznam.

VAROVANI — Pted pouzitim zafizeni si preététe
pokyny pro uzivatele.

VAROVANI — P¥i pouziti dodrzujte bezpe&nou vzda-
lenost od stroje.
Zafizeni mize vymrstit pfedméty a zpusobit zranéni.

> |||

VAROVANI — Pfed praci na stroji nebo jeho zved-
nutim nastavte funkci ochrany proti kradezi a poté
vypnéte napajeni stroje.

Jinak by sekaci niz mohl poranit ruku a nohu.

Deaktivacnim zafizeni pro tento stroj je zablokovani
opétovného spusténi pomoci kédu PIN.
Zablokovani opétovného spusténi mizete ovladat
v nastaveni funkce ochrany proti kradezi.

Je-li aktivovano zablokovani opétovného spusténi,
bude k opétovnému spusténi zafizeni nutné zadat
PIN kod.

VAROVANI — Na zatizeni nejezdéte.
Jinak by sekaci nz mohl poranit ruku a nohu.

Pouze pro zemé EU

Z duvodu pfitomnosti nebezpeénych soucasti v zafi-
zeni mohou odpadni elektrické a elektronické zafi-
zeni, akumulatory a baterie negativné ovlivnit Zivotni
prostredi a lidské zdravi.

Elektrické a elektronické spotfebice ani akumulatory
nevyhazujte do domovniho odpadu!

V souladu s evropskou smérnici o odpadnich elek-
trickych a elektronickych zafizenich, akumulatorech
a bateriich a odpadnich akumulatorech a bateriich,
stejné jako jejim pfizplsobenim ve vnitrostatnim
pravu, by odpadni elektricka zafizeni, baterie a
akumulatory mély byt uchovavany oddélené a mély
by byt odevzdany na vyhrazeném sbérném misté
komunalniho odpadu, které je provozovano v souladu
s predpisy na ochranu zivotniho prostfedi.

Toto je oznaeno symbolem preskrtnuté popelnice na
koleckach, ktery je umistén na zafizeni.

Ugel pouziti
Toto zafizeni je uréeno pro automatické sekani a nabijeni.

Bezpecnostni opatreni

N

N

w

»

o

o

~

Varovani — Nedotykejte se rotujicich noza.

V opaéném pfipadé mlze dojit ke zranéni.

Nikdy nedovolte, aby toto zafizeni pouzivaly déti, osoby

s omezenymi fyzickymi, smyslovymi €i duSevnimi schop-
nostmi nebo s nedostateénymi zkusenostmi a znalostmi, ani
osoby neobeznamené s témito pokyny, pfi€emz vék obsluhy
muize byt omezen mistnimi predpisy.

Nedovolte détem, aby byly v blizkosti nebo si hraly se zafi-
zenim, kdyz je v provozu.

Nedotykejte se sekacich nozl nebo kol, dokud se uplné
nezastavi.

Nenabijejte zafizeni jinou nez dodanou nabijeci stanici.
Nepouzivejte jiny adaptér stfidavého proudu nez ten, ktery
je uveden v tomto navodu k pouziti.

Pri likvidaci vnitfniho akumulatoru na konci jeji zivotnosti
dodrzujte mistni predpisy tykajici se likvidace akumulatoru.
Informace o vyjmuti akumulatoru naleznete v nasledujici
kapitole ,,Pri likvidaci tohoto produktu®.

V nasledujicich pripadech vypnéte hlavni vypina¢ robotické
sekacky.

PFi odstrafiovani cizich pfedmétl zaseknutych v zafizeni.
PFed kontrolou, ¢isténim nebo praci na zafizeni nebo nabi-
jeci stanici.

Pred kontrolou, ¢isténim nebo praci na nabijeci stanici také
odpojte napajeci kabel adaptéru stfidavého proudu.

PFi kontrole zafizeni na poskozeni po narazu na cizi
predmét.

Pokud zafizeni zaCne abnormalné vibrovat. V takovém
pfipadé pred opétovnym spusténim zafizeni zkontrolujte,
zda neni poskozeno.

8.

10.

1.

12.

13.

14.

15.

16.

17.

18.

Pred pouzitim zkontrolujte zafizeni, periferni zafizeni, napa-
jeci kabel a prodluzovaci kabel, abyste se ujistili, ze nevyka-
zuji zadné poskozeni nebo znamky starnuti.

Nikdy neprovozujte stroj nebo periferni zafizeni s vadnymi
ochrannymi kryty nebo stity, bez bezpeénostnich zafizeni
nebo s poskozenymi €i opotfebovanymi kabely.
Nepfipojujte poskozeny kabel ke zdroji napajeni. Pokud je
kabel pripojeny ke zdroji poSkozen, nedotykejte se kabelu,
dokud jej neodpojite od zdroje napajeni. Jinak muze dojit

k urazu elektrickym proudem.

Nainstalujte adaptér stfidavého proudu a ohranicujici kabel
mimo plochu sekani. V opa¢ném pfipadé muze dojit k posko-
zeni kabelu nebo Urazu elektrickym proudem.

Pokud dojde k nehodé nebo poruse, okamzité prestante
zarizeni pouzivat.

Pokud dojde k uniku elektrolytu, okamzité prestaiite zarizeni
pouzivat.

Pokud se kabel béhem pouzivani poskodi, vytahnéte zastr-
¢ku ze zasuvky.

Doporuéuje se pripojovat napajeci zastrécku ohraniéujiciho
kabelu kabiny pouze k napajecimu obvodu, ktery je chranén
proudovym chraniéem (RCD) s aktivaénim proudem 30 mA
nebo nizsim.

Stroj nebo periferni zafizeni nepouzivejte za nepfiznivého
pocasi, zvlasté existuje-li nebezpeci bourek.

Pokud dojde k neobvyklym vibracim, okamzité prestante
zarizeni pouzivat.

PFi pouzivani zafizeni na vefejném prostranstvi je nutné
kolem pracovni oblasti rozmistit varovné znacky. Varovné
znacky by mély zobrazovat nasledujici text.

LVarovani! Automaticka sekacka na travu! Nepfiblizujte se k zafi-
zeni! Méjte déti pod dohledem!*

» Obr.1
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Napajeci kabel adaptéru stiidavého proudu nelze vymeénit.
Pokud dojde k poskozeni napajeciho kabelu, je nutné adap-
tér stfidavého proudu zlikvidovat.

Pokud pracovni oblast sousedi s vefejnou komunikaci,
vytvofite hranici mezi pracovni oblasti a vefejnou komu-
nikaci. V opaéném pfipadé se muze stroj dostat na vefejnou
komunikaci a zpUsobit nehodu.

Pred pouzitim se ujistéte, Ze v pracovni oblasti nejsou zadni
lidé, domaci nebo mala zvirata. Mohou se zachytit do zafizeni
a zpusobit zranéni.

Adaptér stfidavého proudu nepouzivejte na misté, které

je vystaveno desti, vlhkosti nebo mokru. Jinak muze dojit

k drazu elektrickym proudem.

Nedotykejte se zastrcky adaptéru stridavého proudu
mokryma rukama. Jinak mize dojit k urazu elektrickym
proudem.

Pripojte zastrcku adaptéru stfidavého proudu do venkovni
napajeci zasuvky.

Pri instalaci a demontazi vodici pouzivejte rukavice. Jinak
mohou vodi¢e zpUsobit zranéni.

Pri zatloukani kolikt davejte pozor, abyste kladivem neza-
sahli prsty nebo ruku.

Nainstalujte vodice tak, aby nevycnivaly ze zemé. V opacném
pfipadé se muze zachytit noha a dojit ke zranéni.

P¥i otevirani a zavirani svorkového krytu si pocinejte opa-
trné, abyste si neskfipli prsty.

Nedotykejte se sekacich nozu, kdyz se zvedaji nebo spous-
téji dolti. MGze dojit zachyceni prstu a ke zranéni.

Pri otevirani a zavirani krytu displeje si po¢inejte opatrné,
abyste si neskfipli prsty.

Udrzujte svij obli€ej mimo rotujici pneumatiky a sekaci
noze. Muze dojit zachyceni odévu a k uduseni.

Béhem provozu se nedivejte do sekacich nozu. Létajici pred-
méty mohou zasahnout o¢i.

Nedotykejte se rotujicich kol. Mze dojit zachyceni prsti a ke
zranéni.

Ujistéte se, Zze jsou sekaci noze nainstalovany spravné
podle tohoto navodu k pouziti. V opaéném pfipadé se mohou
sekaci noze neocekavané uvolnit a zplsobit zranéni.
Prenasejte toto zafizeni tak, aby strana sekaciho noze smé-
fovala od vas. V opacném pripadé muzete pfijit do kontaktu

s koly a nozi sekacky a zpUsobit zranéni.

Prenasejte toto zafizeni drzenim za rukojet’. Pfi pfenaseni
jinym drzenim nez za rukojet bude zafizeni nestabilni a mize
spadnout a zpUsobit zranéni.

Dulezita bezpeénostni upozornéni pro akumulator

1.

Pred pouzitim robotické sekacky si prectéte vSechny
pokyny a varovné znacky.
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2. Pokud se prili§ zkrati provozni doba akumulatoru, preruste
okamzité praci. V opaéném pripadé existuje riziko prehfi-
vani, popaleni nebo dokonce vybuchu.

3. Neskladujte a nepouzivejte zafizeni na mistech, kde muize
teplota dosahnout nebo prekrocit 45 °C (113 °F).

4. Nespalujte akumulator, i kdyz je zcela vybity. Akumulator
muze v disledku zahrati vybuchnout.

5. Obsazené lithium-iontové akumulatory podléhaji pravnim
pozadavkim na nebezpecné zbozi.

PFi komer¢ni pfepravé, napf. tfetimi osobami nebo spedi¢nimi
spole¢nostmi, je tfeba dodrzovat zvlastni pozadavky na baleni a
oznacovani.

Pro pfipravu zbozi k pfepravé je nutna konzultace s odbornikem
na nebezpecny material. Dodrzujte také pfipadné podrobnéjsi
narodni pfedpisy.

6. Nepouzivejte zarizeni v blizkosti vysokonapét'ovych elek-
trickych prenosovych vedeni. Pokud tak u¢inite, mize dojit
k poruSe Ci selhani zafizeni nebo akumulatoru.

7. Produkt skladujte na bezpeéném misté mimo dosah déti.

8. Poskozeny akumulator nikdy sami nespravujte. Opravy
akumulatoru smi provadét pouze vyrobce nebo autorizovana
servisni stfediska.

TYTO POKYNY USCHOVEJTE.

A UPOZORNENI: Pouzivejte pouze originalni akumulatory
Makita. Pouzivani neoriginalnich nebo upravenych akumulatort
muze zpUsobit explozi akumulatoru a nasledny pozar, zranéni a jiné
poskozeni. Zanika tim také zaruka spole¢nosti Makita na naradi a
nabije¢ku Makita.

Tipy k zajisténi maximalni zivotnosti

akumulatoru

1. Nikdy nenabijejte uplné nabity akumulator. Prebijeni zkra-
cuje zivotnost akumulatoru.

2. Akumulator dobijejte pfi okolni teploté od 10 °C do 40 °C
(50 °F az 104 °F). Pfed nabijenim nechejte horky akumulator
zchladnout.

3. Pokud se akumulator del$i dobu nepouziva (déle nez Sest
mésicu), je nutno jej dobit.

Typicka vazena hladina hluku (A) uréena podle normy
EN50636-2-107:

Hladina akustického tlaku (L,): 70 dB(A) nebo méné
Hladina akustického vykonu (Lwa): 59 dB (A)

Nejistota (K): 3,1 dB(A)

Hladina hluku pfi praci maze prekrocit hodnotu 80 dB (A).

POZNAMKA: Deklarované hodnoty emisi hluku jsou méfeny stan-
dardni zkuSebni metodou a Ize je pouzit pro vzajemné srovnani
mezi zafizenimi.

POZNAMKA: Hodnotu(y) deklarovanych emisi hluku Ize také pou-
Zit k pfedbéznému posouzeni miry expozice vibracim.

A\VAROVANI: Skuteéné vydavany hluk pfi pouzivani zafizeni
se mtuze liSit od deklarované hodnoty (hodnot) v zavislosti na
pouziti zafizeni a zejména na typu zpracovavaného materialu.

M\VAROVANI: Nezapomeiite pfijmout bezpe&nostni opatieni
za Gcelem ochrany pracovniki na zakladé odhadu expozice
za skutecnych podminek pouziti (kromé provozni doby zvazte
cely provozni cyklus véetné doby vypnuti zafizeni a doby
necinnosti).

Prohlaseni o shodé

Pouze pro evropské zemé
EU/UK prohlaseni o shodé je k dispozici na nasledujici adrese URL.

https://support.makita.biz/doc/doc_index.html

Nazvy dila

» Obr.2

Roboticka sekacka

Tlagitko ,ZASTAVENI®

Kryt displeje

Zadni kolo

LED

Nabijeci zasuvka

Ovladaci panel

Horni kryt

Podvozek

10. HFidel posuvniku

11. Pryzovy drzak

12. Predni kolo

13. Vypinaé

14. Rukojet

15. Krytka USB
(Neotvirat. Slouzi pro udrzbu. )

16. Krytnozl

17. Zakladna nozl

18. Sekaci nuz

19. Kluzna deska

N
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20. Nabijeci stanice

21. Zakladna stanice

22. Nabijeci svorka

23. Kryt svorky

24. Plast stanice

25. Indikator stanice

26. Krytvodice

27. Hrani¢ni vodi¢

28. Vodici vodi¢

29. Vodi¢

30. Kolik

31. Konektor

32. Spojka

33. Adaptér stfidavého proudu
(Tvar zastréky se v jednotlivych regionech lisi. )

34. Ohranicujici kabel

35. Sroubovy kolik
(Pro upevnéni nabijeci stanice)

36. Sestihranny kli 6

Predstaveni samostatné prodavanych polozek

A UPOZORNENI: Pro produkty Makita popsané v tomto
navodu doporucujeme pouzivat nasledujici prislusenstvi a
nastavce. Pfi pouziti jiného pfisluSenstvi ¢i nastavcd maze hrozit
nebezpeci zranéni osob. Pfislusenstvi Ize pouzivat pouze pro sta-
noveny ucel.

Podrobnosti o samostatné prodavanych polozkach naleznete v kata-
logu nebo se obratte na prodejce nebo nase obchodni zastoupeni.
e Sadanozl

— Sada sekacich nozu a upevnovacich Sroubt
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+  Vodi¢
*  Sada na opravu vodi¢u
— Sada vodice, spojek a koliku
+  Kolik
*  Spojka

POZNAMKA: Nékteré samostatné prodavané polozky v seznamu
mohou byt dodany se zafizenim jako standardni pfislu$enstvi

v dobé nakupu. Standardni pfisluSenstvi se mize lisit v zavislosti
na zemi zakoupeni.
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PRIPRAVA

K pouziti tohoto produktu jsou zapotfebi nasledujici pfipravné prace.

1. Priprava pracovni oblasti

UrcCete rozsah, ktery ma roboticka sekacka sekat. Uzavrete pracovni
oblast hrani¢nim vodi¢em a pfipojte napajeci zdroj k nabijeci stanici.
Podle potfeby nainstalujte vodici vodi¢.

Podrobny postup naleznete v pfilozeném Pravodci nastavenim.

2. Pocateéni nastaveni robotické sekacky

PFi prvnim pouziti robotické sekacky je nutné nastavit jazyk, datum a
Cas, oblast sekani a PIN kod.
Podrobny postup naleznete v pfilozeném Pravodci nastavenim.

3. Nabijeni robotické sekacky

Akumulator robotické sekacky neni pfi dodani z vyroby dostate¢né
nabity. Pfed pouzitim akumulator nabijte.

Postupy nabijeni naleznete v ¢asti ,Nabijeni robotické sekacky"
(strana 101) v této pFirucce.

Zapnuti/vypnuti napajeni

Hlavni vypina¢ je umistén na spodni strané robotické sekacky.
Stisknutim strany ! hlavniho vypinage zapnéte napajeni, stisknutim
strany © napajeni vypnéte.

» Obr.3: 1. Vypinac

A UPOZORNENI: Kdyz roboticka sekaéka nepracuje (véetné
uskladnéni), ujistéte se, ze je vypina¢ vypnuty.

Pokud je roboticka sekacka ponechana bez provozu po dlouhou
dobu se zapnutym napajenim, akumulator se muze vybit a stat se
nepouzitelnym.

Nabijeni robotické sekacky

Kontrola zbyvajici kapacity akumulatoru
1. Stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI*.

Otevre se kryt displeje. )
» Obr.4: 1. Tlac¢itko ,ZASTAVENI® 2. Kryt displeje 3. Ovladaci panel

2. Zapnéte hlavni vypinac robotické sekacky.
3. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka). Zbyvajici
kapacitu akumulatoru muzete zkontrolovat v pravé horni ¢asti
obrazovky.

Main menu (Hlavni nabidka)
» Obr.5: 1. Indikace zbyvajici kapacity akumulatoru

Kdyz za¢ne nabijeni, LED dioda blika zelené. Po dokonéeni nabijeni
LED dioda zhasne.

Skuteénosti, které je treba pochopit pred pouzitim

Pracovni prostredi

Zkontrolujte, zda oblast, kterou ma roboticka sekacka sekat, odpo-

vida nasledujicim podminkam.

*  Vys8ka travy je 65 mm nebo méné.

Pokud je trava pfili§ vysoka, posekejte ji predem.

. Nejsou zde zadné prekazky jako kameny, vétve nebo nastroje.
Roboticka sekacka muze vymrstit nebo zachytit pfekazky a zpu-
sobit nehodu.

. Nejsou zde zadné louze.

Roboticka sekacka dokaze sekat travniky v desti, ale mokra
trava ma tendenci se na robotické sekacce lepit a zvySuje se
moznost prokluzu na strmych svazich.

*  Nejsou zde zavéje snéhu.

Roboticka sekacka muze sklouznout a nebude fungovat
spravne.

Nabijeci stanice

Nabijeci stanice nabiji robotickou sekacku a vysila signaly do hranic-
niho vodice a vodiciho vodice.
Zkontrolujte, zda umisténi pro instalaci nabijeci stanice odpovida
nasledujicim podminkam.
«  Je blizko napajeciho zdroje.
» Jedna se o rovné misto.
Misto instalace ma sklon v rozmezi +5°.
. Misto by mélo byt chranéno pfed sluncem.
. Pfi instalaci nabijeci stanice pfimo na travnik udrzujte travnik
kratky.
. Pfed hrani¢nim vodi¢em existuje prostor 3 m nebo vice.
POZOR: Zakladnu stanice neohybejte.

Hranicni vodic

Hrani¢ni vodi¢ vymezuje oblast, kde ma roboticka sekacka provadét
sekani.

Nainstalujte hraniéni vodi¢ kolem hranice oblasti, kde ma roboticka
sekacka provadét sekani.

ZpUsob instalace naleznete v kapitole ,Instalace hrani¢niho vodice*
v Priivodci nastavenim.

Vodici vodic¢

Tento vodi¢ vede robotickou sekacku, kdyz se vraci do nabijeci sta-
nice. Tento vodi¢ také vede sekacku do oblasti, kde sekacka na travu
pracuje méné Casto z topografickych a podobnych dtvoda.

Zpusob instalace naleznete v kapitole ,Instalace vodiciho vodice”

1. Zapnéte hlavni vypinac robotické sekacky.

POZNAMKA: Nabijeni se provadi pouze pfi zapnutém hlavnim
vypinadi robotické sekacky.

POZNAMKA: Pokud je akumulator zcela vybity, bude zahajeni
nabijeni trvat déle nez obvykle.

POZNAMKA: Pokud je akumulator horky nebo studeny, nabijeni se
nezahaji.

2. Pripojte robotickou sekacku k nabijeci stanici.
» Obr.6: 1. Nabijeci stanice 2. LED

Indikace na LCD obrazovce Zbyvaijici kapacita akumulatoru v Pravodci nastavenim.
0, e s
IE:] 80-100 % Sviceni kontrolek
Roboticka sekacka a nabijeci stanice indikuji rizné stavy pomoci
- svételnych vzora svych kontrolek.
60-80 % » Obr.7: 1.LED 2. Indikator stanice
Roboticka sekacka
20-60 % LED Stav
Zelena/blika Nabijeni (zhasne po dokoncéeni nabijeni)
Bila/blika V provozu (blika po dobu uréenou nastavenim [LED])
0-20% Cervena/blika Vyskyt chyby
Zluta/blika Pohotovostni rezim (vyjma pfipadu, jako je pohoto-
vostni rezim mimo planovanou provozni dobu béhem
automatického provozu)
Nabijeni Nesviti Vypnuté napajeni / Vybity akumulator

Nabijeci stanice

Indikator stanice Stav

Cervena/sviti Vyskyt chyby

Cervena/blika Doslo k abnormalnimu stavu v zapojeni hrani¢niho

vodice

Hraniéni vodic je Uspésné pfipojen

Zelena/sviti
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ZPUSOB POUZITIi

Operace na ovladacim panelu

Po stisknuti tlagitka ,ZASTAVENI“ se otevre kryt displeje a Ize ovladat

ovladaci panel.

» Obr.8: 1.LCD obrazovka 2. Tla¢itka nabidky 3. Ovladaci klavesy
4. Ciselné klavesy 5. Tlagitko ,ZASTAVENI®

Tlagitko/klavesa Funkce
Tlagitka Vraci robotickou sekacku do nabijeci
nabidky ﬁ stanice. Po stisknuti tohoto tlaCitka
vyberte pozadovany zpUsob navratu.
Je zobrazeno [Main menu (Hlavni
Q nabidka)] (Hlavni nabidka).
- Zacina sekat. Po stisknuti tohoto
'.' tlacitka vyberte poZzadovany zpusob
sekani.

Vyberte polozky na obrazovce.
Vybrana polozka se zvyrazni (bilo-
-Gerné inverzni zobrazeni).

Ovladaci
klavesy
K3
Navrat na pfedchozi obrazovku/
D operaci.

Provadi vybranou polozku.

Zadejte Cisla. Lze je ovladat pouze
v pfipadé, Ze je mozné Ciselné
zadani.

Ciselné ~
klavesy

Vybér a provadéni polozek na LCD obrazovce

Operace na LCD obrazovce se provadéji hlavné pomoci hlavni
nabidky. Stiskem tlac¢itka zobrazite hlavni nabidku.

Main menu (Hlavni nabidka)

» Obr.9: 1.Datum 2. Cas 3. Zbyvajici kapacita akumulatoru
4. \/yska sekani 5. Aktualné vybrana nabidka nastaveni
6. lkony nabidky nastaveni

Operace na LCD obrazovce pouzivaji ovladaci klavesy a €iselné
klavesy. Dostupna tlacitka/klavesy se liSi podle polozek zobrazenych
na obrazovce.

Kdyz jsou polozky vybéru usporadany vedle sebe

Kdyz jsou polozky uspofadany vedle sebe, vyberte pomoci kla-

ves iﬂp a provedte pomoci klavesy LY .

» Obr.10: 1. Vybrana polozka

Kdyz jsou polozky vybéru usporadany svisle
Pokud jsou polozky uspofadany svisle, vyberte pomoci klaves E]/E]

a provedte pomoci klavesy v
» Obr.11: 1. Vybrana polozka

Kdyz jsou k dispozici dalSi moznosti

Kdyz se vedle vybrané polozky objevi znacky trojuhelnikové Sipky,
jsou k dispozici daIS| moznosti. Vyberte polozku pomoci smérovych
klaves ( /E] ‘ v )oznacenych znackami trojuhelnikovych Sipek

a dokoncete vybér pomoci klavesy [7
» Obr.12

Pri zadavani Cisel
Na obrazovce pro zadani PIN kodu a&'o bber polozek, kde se zada-

vaji hodncﬁ zadejte pomoci klaves a dokoncete zadani
v

klavesou
» Obr.13

POZNAMKA: P¥i zadavani hodnoty se dvéma nebo vice &islicemi
zadavejte v poradi od hornich &islic (nebo prvniho ¢&isla). Pokud
udélate chybu, zadejte libovolna €isla ke vSem Cislicim a poté
znovu zadejte spravna Cisla.

Zahajeni sekani

A\VAROVANI: Kdyz je roboticka sekaéka v provozu, dodrzujte

nasledujici body.

. Nedavejte ruce a nohy pod podvozek ani se pod néj
nedivejte.

. Udrzujte svij obli¢ej a ruce mimo dosah rotujicich
pneumatik.

. Nedovolte détem nebo domacim zviratiim vstupovat do
pracovni oblasti.

POZOR: Roboticka sekacka je uréena pouze pro sekani trav-
nika. Pfredem odstrante z pracovni oblasti veskery plevel.

POZOR: Predem odstrante z pracovni oblasti predméty, jako
jsou malé kameny a vétve, které mohou branit provozu robo-
tické sekacky.

POZOR: Sekani nebude mozné spustit, pokud indikator stanice

nesviti nebo pokud sviti €i blika cervené.

Muze byt chyba v nabijeci stanici nebo pferu$eny hraniéni vodic.

Pokud indikator stanice blika Cervené, zkontrolujte nasledujici.

. Je adaptér stfidavého proudu pfipojen k napajeci zasuvce?

. Je ohranicujici kabel spravné pfipojen k adaptéru stfidavého
proudu a nabijeci stanici?

» Jsou nabijeci stanice a hrani¢ni vodi¢ spravné pfipojeny?

+ Jev hrani¢nim vodici pferuSeny obvod?

»  Jsou konektory a spojky na hraniénim vodi¢i spravné
pfipojeny?

Muze dojit k do¢asné chybé zpusobené bleskem nebo jinymi prici-

nami €i teplotni ochranou nabijeci stanice. Pokud indikator stanice

sviti Cervené, provedte nasledujici kroky.

»  Odpojte ohrani¢ujici kabel od nabijeci stanice, pockejte, dokud
indikator stanice nezhasne, a poté ohranicujici kabel znovu
pripojte.

. Pokud se tim problém nevyfesi, pfipojte po urcité dobé ohrani-
Cujici kabel.

» Obr.14: 1. Indikator stanice

Vychozi tovarni nastaveni jsou definovana nasledovné. Chcete-li
zménit vychozi nastaveni, pl"’e(":téte,si pokyny k hlavnjm polozkam
nastaveni uvedenych v ¢asti ,NABIDKY NASTAVENI" (strana 103).

Hlavni polozka nastaveni Vychozi hodnota

Mowing area (Oblast sekani) Oblast nastavena po¢ate¢nim

nastavenim

Cutting height (Vyska sekani) Consistent (Konzistentni) (60 mm)

Boundary overreach (Pfekro¢eni 32cm
hranice)

Spiral cutting (Spiralové sekani) Enable (Povolit)

Pro okamzité zahajeni sekani

Pro okamzité zahajeni sekani provedte operaci zahajeni sekani na

ovladacim panelu.

1. Stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI".

Otevre se kryt displeje. )

» Obr.15: 1. Tlacitko ,ZASTAVENI* 2. Kryt displeje 3. Ovladaci
panel

2. Stisknéte tlacitko na ovladacim panelu.
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3. Vyberte poZadovanou moznost.

MozZnost

Podrobnosti

Auto mowing
(Automatické
sekani)

Seka s automatickym provozem a nabijenim.
Kdyz se zbyvajici kapacita akumulatoru snizi,
roboticka sekacka se automaticky vrati do nabi-
jeci stanice a nabije se. Po dokon&eni nabijeni
se sekani znovu spusti. Operace se provadi

v ramci planovaného obdobi sekani, které jste
nakonfigurovali

Mowing without

Seka bez nabijeni. Pokud se zbyvajici kapacita

charging akumulatoru ¢astecné vybije, zafizeni se v tomto
(Sekani bez bodé zastavi. Dobu sekani mGzete zvolit bez nabi-
nabijeni) jeni. (Until battery empty (Do vybiti akumulatoru) /
For 30 min (Na 30 min) / For 90 min (Na 90 min))
+  Béhem této moznosti bude planované sekani
zakazano.
*  Vyberte tuto moznost v dil€i oblasti.
Deactivate Deaktivuje planované sekani a zahaji sekani
schedules okamzité. Muzete vybrat obdobi pro deaktivaci
(Deaktivovat rozvrhl. (For 24 hours (Na 24 hodin) / For 3 days
plany) (Na 3 dny))
Mowing - With | Spusti sekani ve spirale z libovolného mista.
spiral cutting Vyberte [Auto mowing (Automatické sekani )]
(Sekani - se (Automatické sekani) v hlavni oblasti a [Mowing
spiralovym without charging (Sekani bez nabijeni)] (Sekani
sekanim) bez nabijeni) v dil€i oblasti.

POZNAMKA: Hlavni oblast ozna&uje pracovni oblast, kde je
nainstalovana nabijeci stanice a roboticka sekacka se muze auto-
maticky vratit. Naproti tomu dil&i oblast oznacuje pracovni oblast,
kde neni dostate¢né Siroka draha, aby se roboticka sekacka mohla
vratit do nabijeci stanice a je nutné robotickou sekacku pfenaset
ruéné. Podrobnosti viz ,Nabidka Start Mowing (Zahajeni sekani)*
(strana 104) v tomto navodu.

4. Zavrete kryt displeje.
Sekani zacina. Béhem provozu LED dioda blika bile.

Zadani data a ¢asu zahdjeni sekani

V nasledujici polozce nastaveni zadejte datum a ¢as provedeni
sekani a uvedte robotickou sekacku do pohotovostniho stavu.

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni
nabidka) > [Mowing preferences (Pfedvolby sekani)] (Pfedvolby
sekani) > [Schedule (Plan)] (Rozvrh)

Podrobny zplisob nastaveni naleznete v ¢asti ,Nabidka Start Mowing
(Zahajeni sekani)* (strana 104).

Zastaveni sekani

Existuji dva zpusoby zastaveni sekani nasledujicim zplsobem.

Zastaveni sekani a byt na misté

Po stisknuti tlagitka ,ZASTAVENI“ b&éhem provozu se otevie kryt
displeje a sekani se zastavi. )
» Obr.16: 1. Tlacitko ,ZASTAVENI" 2. Kryt displeje

Zastaveni sekani a navrat se do nabijeci stanice
(konec)

1. B&hem provozu stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI“ a poté stisknéte

tlacitko ry na ovladacim panelu.
» Obr.17: 1. Tlacitko ,ZASTAVENI* 2. Kryt displeje 3. Ovladaci
panel

2. Vyberte pozadovanou moznost.

Moznost Podrobnosti

Stay at char- Roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice a
ging station zUstane v ni.

(Zustat v nabi-

jeci stanici)

Schedule Roboticka sekacka se jednou vrati do nabijeci

restart time
(Naplanovat
Cas restartu)

stanice a po uplynuti nastavené doby znovu spusti
sekani.

POZNAMKA: LED dioda bude blikat po dobu pfedem nastavenou
nastavenim [LED].

nezaklapne.

POZOR: P¥i zavirani krytu displeje pevné zatlaéte, dokud

Restart on Roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice a
schedule poté zacne sekat v naplanovaném dni a Case.
(Restart. podle

planu)

3. Zavrete kryt displeje.

POZOR: P¥i zavirani krytu displeje pevné zatlacte, dokud
nezaklapne.

NABIDKY NASTAVENI

Pomaoci ti tlacitek nabidky a klavesnice na ovladacim panelu nastavte robotickou sekacku v souladu s danym pouzitim a u¢elem. Tato kapitola
predstavuje obsah nastaveni v Sesti nabidkach a jejich dalSich dil€ich nabidkach.

Obrazovka horni nabidky, ktera se zobrazi po zapnuti napajeni (kromé prvniho spusténi)

» Obr.18
Tlacitko Nazev nabidky Co Ize nastavit pomoci diléich nabidek Ref'erencnl
stranka

Sekani s automatickym provozem a nabijenim. 104

pm Sekani bez automatického nabijeni. 104

] Start mowing (Zacit sekani) Zahajeni automatického sekani v pozadovaném ¢ase. (Planované sekani je 105
pozastaveno.)
Sekani ve spirale. 105
Navrat robotické sekacky do nabijeci stanice. 105
Navrat robotické sekacky do nabijeci stanice a opétovné spusténi provozu 105
Park (Parkovani) v naplanovanou dobu.

Navrat robotické sekacky do nabijeci stanice a opétovné spusténi provozu podle 106
pfedem nastaveného rozvrhu.
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Tlagitko | Nazev nabidky Co Ize nastavit pomoci diléich nabidek Referencni
stranka
Zména a registrace oblasti sekani. 106
Mowing preferences . - .
(Predvolby sekani) Planovani sekani. 106
Ur&eni vysky sekani. 107
Nastaveni doby vyhledavani aktivniho signalu navadéni. 107
Sekani travy pobliz hranice. 108
Nastaveni vzdalenosti pohybu k po¢ate¢nimu bodu sekani. 108
Navigation preferences [, N . o :
(Pfedvolby navigace) Vybér zpusobu odjezdu z nabijeci stanice. 108
Upraveni thlu odjezdu z nabijeci stanice. 109
Uprava $itky posunu navigace. 110
Posekani neposekané travy. 110
Main menu (Hlavni e L
. Nastaveni ¢asu zvonéni alarmu. 110
nabidka)
. ... | Zména PIN kodu. 11
Security (Zabezpeceni) — —
Zamezeni ruseni signalu vodice. 1M1
Ochrana robotické sekacky pred kradezi. 111
Ulozeni/naéteni uzivatelskych predvoleb. 11
Zména nastaveni data a ¢asu. 112
Zména jazyka zobrazeni. 112
Others (Ostatni) Resetovani uzivatelskych pfedvoleb. 112
Prochazeni informaci o produktu. 112
Sprava doby zapnuti/vypnuti LED diody. 112
Kontrola podrobnosti o provoznich chybach. 113

Nabidka Start Mowing (Zahajeni

sekani)

A\ UPOZORNENI: P¥i prvnim sputéni robotické sekacky po
instalaci vodicu v oblasti sekani se v ramci predbézné pripravy
ujistéte, Zze roboticka sekacka automaticky vyjede ze zaparko-
vaného stavu v nabijeci stanici.

Kdyz roboticka sekacka automaticky opusti nabijeci stanici, ulozi
magnetické pole do své paméti a provede nezavislé fizeni, aby

se poté spravné provedla operace zaparkovani. Pokud tento ukol
neprovedete, roboticka sekacka nemusi pfi navratu spravneé pro-
vést zaparkovani nebo nemusi spravné fungovat jinym zpusobem.

Vyberte a provedte jednu z nasledujicich dvou metod, aby robo-

ticka sekacka automaticky opustila nabijeci stanici.

e Zaparkujte plné nabitou robotickou sekacku v nabijeci stanici
béhem pfedem naplanované provozni doby (nebo kdykoli
pomoci dil¢i nabidky [Deactivate schedules (Deaktivovat
plany)] (Deaktivovat rozvrhy)) a poté zadejte pokyn ke spus-
téni pomoci nabidky [Start mowing (Zacit sekani)] (Zahajeni
sekani). Podrobnosti viz ,Nabidka Start Mowing (Zahajeni
sekani)* (strana 104).

. Predbézné zaregistrujte zpusob odjezdu v dil¢i nabidce
[Mower departing points (Mista odjezdu sekacky)] (Body
odjezdu sekacky) nabidky [Navigation preferences (Pfedvolby
navigace)] (Pfedvolby navigace) a provedte zkuSebni navigaci.
Podrobnosti viz ,Vybér zplisobu odjezdu z nabijeci stanice”
(strana 108).

Sekani s automatickym provozem a nabijenim

[Top menu] (Horni nabidka) > [Start mowing (Zacit sekani)]
(Zahajeni sekani) > [Auto mowing (Automatické sekani )]
(Automatické sekani)

Travnik na hlavni oblasti ohrani¢ené hrani¢nim vodi¢em je sekan
automaticky. Kdyz je vybrana tato nabidka, roboticka sekacka se
automaticky ovlada podle obsahu nastaveného v kazdé nabidce.
| kdyZ se zbyvajici kapacita akumulatoru snizi, mGze roboticka
sekacka automaticky opakovat nabijeni a pokraovat v uhledném
sekani travniku v dané oblasti.

O hlavni oblasti

Toto je pracovni oblast sekani, na které se nachazi nabijeci stanice.
Roboticka sekacka pokra€uje v nahodné navigaci a sekani travniku

v této oblasti, pficemz se opakované vraci a odjizdi ze stfedu nabijeci
stanice.

» Obr.19: 1. Hlavni oblast 2. Nabijeci stanice 3. Hrani¢ni vodi¢

104

1. Stisknéte tlacitko ﬁ na ovladacim panelu.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

» Obr.20

2. Vyberte [Auto mowing (Automatické sekani )] (Automatické
sekani).

Po stisknuti tlacitka [Z se zobrazi zprava [Close the display cover to
start mowing. (Zavfete kryt displeje a zacnéte sekat.)] (Zaviete kryt
displeje a za¢néte sekat.).

3. Zavrete kryt displeje.
Roboticka sekacka zacne sekat.

Sekani bez automatického nabijeni

[Top menu] (Horni nabidka) > [Start mowing (Zacit sekani)]
(Zahdjeni sekani) > [Mowing without charging (Sekani bez nabi-
jeni)] (Sekani bez nabijeni)

Automaticky provoz pokracuje po pfedem nastavenou dobu nebo do
vycerpani kapacity akumulatoru.

Pracujte s robotickou sekackou s timto nastavenim pfi seceni dil€ich
oblasti, které nemaji zadnou cestu do hlavni oblasti nebo z ni. Také
v hlavni oblasti pouZijte toto nastaveni, kdyz sekate pouze po zvo-
lenou dobu, po kterou se zafizeni nemusi vracet do nabijeci stanice
nebo nabijet.

O dil¢i oblasti

Jedna se o samostatnou pracovni oblast sekani, ktera je ohrani¢ena
hraniénim vodi¢em, ale nema dostate¢né Sirokou drahu, aby robo-
ticka sekacka mohla prejit do hlavni oblasti. Sekani se provadi auto-
maticky pfi detekci signalu vodic¢e, ale automaticky navrat do nabijeci
stanice neni mozny.
» Obr.21: 1. Hlavni oblast 2. Nabijeci stanice 3. Hrani¢ni vodi¢

4. Draha 5. Dilci oblast

POZOR: Chcete-li robotickou sekacku provozovat v dil€i
oblasti, predem ru¢né presunte robotickou sekacku z hlavni
oblasti do dil¢i.

POZOR: Chcete-li nabijet robotickou sekacku pracujici v diléi
oblasti, zastavte robotickou sekacku a vypnéte napajeni a poté
ji preneste do hlavni oblasti. Po pfesunuti robotické sekacky
znovu zapnéte napajeni a ruéné ji pripojte k nainstalované
nabijeci stanici.

1. Stisknéte tlacitko na ovladacim panelu.
Zobrazi se dil¢i nabidka.

2. Vyberte [Mowing without charging (Sekani bez nabijeni)] (Sekani
bez nabijeni).

Zobrazi se nabidka moznosti.
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3. Vyberte poZadovanou moznost.

MoZnost Podrobnosti

Until battery Seka automaticky, dokud se nevybije zbyvajici
empty kapacita akumulatoru.

(Do vybiti

akumulatoru)

For 30 min (Na | Seka automaticky po dobu 30 minut.
30 min)

For 90 min (Na | Seka automaticky po dobu 90 minut.
90 min)

Po stisknuti tlacitka se zobrazi zprava [Close the display cover to
start mowing. (Zavrete kryt displeje a zacnéte sekat.)] (Zavrete kryt
displeje a za¢néte sekat.).

4. Zavrete kryt displeje.
Roboticka sekacka za¢ne sekat.
POZNAMKA: Po provedeni [Until battery empty (Do vybiti aku-
mulatoru)] (Do vybiti akumulatoru) se roboticka sekacka zastavi
v misté, kde dojde zbyvajici kapacita akumulatoru. Chcete-li robo-
tickou sekacku nabit, ru¢né ji pfipojte k nabijeci stanici v hlavni
oblasti.

Spusténi automatického sekani v pozadovaném

¢ase (Pozastaveni planovaného sekani)

[Top menu] (Horni nabidka) > [Start mowing (Zacit sekani)]
(Zahajeni sekani) > [Deactivate schedules (Deaktivovat plany)]
(Deaktivovat rozvrhy)

Predem naplanované sekani mlzete na urcitou dobu pozastavit

a nechat robotickou sekacku automaticky pracovat v potfebném
nebo vhodném nacasovani. Roboticka sekacka normalné pracuje a
zastavuje sekani podle pfedem nastaveného rozvrhu, ale vybér této
nabidky vam umozni ovladat robotickou sekacku automaticky i mimo
naplanované casy.

POZNAMKA: Jakmile uplyne nastavena doba, predem zadany roz-
vrh se znovu aktivuje a roboticka sekacka znovu spusti praci podle
pfedem nastaveného rozvrhu.

1. Stisknéte tlacitko na ovladacim panelu.
Zobrazi se dil¢i nabidka.

2. \Vyberte [Deactivate schedules (Deaktivovat plany)] (Deaktivovat
rozvrhy).

Zobrazi se nabidka moznosti.
3. Vyberte pozadovanou moznost.

Moznost Podrobnosti

For 24 hours Pozastavi praci naplanovanou v robotické
(Na 24 hodin) |sekacce na 24 hodin.

For 3 days (Na | Pozastavi praci naplanovanou v robotické
3 dny) sekacce na 3 dny.

Po stisknuti tlacitka [W se zobrazi zprava [Close the display cover to
start mowing. (Zavrete kryt displeje a za¢néte sekat.)] (Zavrete kryt
displeje a zaénéte sekat.).

4. Zavrete kryt displeje.
Roboticka sekacka zacne sekat.

POZNAMKA: Chcete-li zastavit sekani béhem nastavené doby,

ovladejte robotickou sekacku ru¢né, napfiklad stisknutim tlacitka
LZASTAVENI" na robotické sekadce nebo pomoci nabidky [Park

(Parkovani)] (Parkovani) atd.

Sekani ve spirale

[Top menu] (Horni nabidka) > [Start mowing (Zacit sekani)]
(Zahajeni sekani) > [Mowing - With spiral cutting (Sekani - se
spiralovym sekanim)] (Sekani — Se spiralovym sekanim)

Sekani zacina ve spirale z mista zajmu v oblasti, jako je misto, kde je
trava husta nebo kde je vy$ka travy nerovhomérna kvali neposekané
travé atd. Poté, co roboticka sekacka najede ve spirale k intenzivnimu
sekani travniku na konkrétnim misté, pfejde do normaini navigace a
pokracuje v sekani celé plochy.

Normalni draha a spiralova draha

Roboticka sekacka normalné vypocitava svou drahu automaticky a

pohybuje se nahodné v pfimych ¢arach v ramci oblasti, aby dosahla
rovnomérného povrchu travniku. MGzete v§ak upfednostnit a inten-
zivné sekat cilovou oblast, abyste dosahli dobrého vysledku, a to

zahajenim spiralového sekani z konkrétniho mista, jako je misto, kde
je trava husta, zustava neposekana trava nebo trava roste rychleji
nez na jinych mistech.

» Obr.22: 1. Normalni draha 2. Spiralova draha

1. Vypnéte hlavni vypina¢ a umistéte robotickou sekacku na misto,
kde se spusti spiralové sekani. Poté zapnéte hlavni vypinac.

2. Stisknéte tlacitko na ovladacim panelu.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Mowing - With spiral cutting (Sekani - se spiralovym
sekanim)] (Sekani — Se spiralovym sekanim).

Zobrazi se nabidka moznosti.

4. \yberte pozadovanou moznost.

MozZnost Podrobnosti

Auto mowing
(Automatické
sekani )

Provadi spiralové sekani v hlavni oblasti a po
dokonéeni pokracuje v sekani s automatickym
provozem a nabijenim.

Mowing without | Provadi spiralové sekani a po dokoné&eni pokra-

charging ¢uje v automatickém sekani béhem stanovené
(Sekani bez doby a bez automatického nabijeni.
nabijeni)

Po stisknuti tlacitka [7 se zobrazi zprava [Close the display cover to
start mowing. (Zavrete kryt displeje a zaénéte sekat.)] (Zavrete kryt
displeje a zaénéte sekat.).

5. Zavrete kryt displeje.
Roboticka sekacka za¢ne sekat.

Predvolby parkovani

POZNAMKA: Pokud ve své pracovni oblasti neinstalujete vodici
vodi¢e, doporu€ujeme nastavit aktivni dobu vyhledavani vodiciho
signalu na ,0“ (nula). Pomaha robotické sekacce rychle se vratit

do nabijeci stanice. Podrobnosti viz ,Nastaveni obdobi aktivniho

X o

vyhledavani pro signal navadéni® (strana 107).

Navrat robotické sekacky do nabijeci stanice

[Top menu] (Horni nabidka) > [Park (Parkovani)] (Parkovani)
> [Stay at charging station (Zustat v nabijeci stanici)] (Zustat
v nabijeci stanici)

Sekani se zastavi a roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice.
1. Stisknéte tlacitko ry na ovladacim panelu.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

» Obr.23

2. \yberte [Stay at charging station (Zustat v nabijeci stanici)]
(Zustat v nabijeci stanici).

Po stisknuti tlacitka E se zobrazi zprava [Close the display cover

to return to the charging station. (Zavrete kryt displeje pro navrat do
nabijeci stanice.)] (Chcete-li se vratit do nabijeci stanice, zavrete kryt
displeje.).

3. Zavrete kryt displeje.

Roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice.

Navrat robotické sekacky do nabijeci stanice a

restartovani provozu v naplanovanou dobu

[Top menu] (Horni nabidka) > [Park (Parkovani)] (Parkovani) >
[Schedule restart time (Naplanovat ¢as restartu)] (Naplanovat
¢as opétovného spusténi)

Roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice a po zadané dobé se
provoz znovu zahaji.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

2. Vyberte [Schedule restart time (Naplanovat ¢as restartu)]
(Naplanovat ¢as opétovného spusténi).

Zobrazi se zadavaci obrazovka.

3. Pomoci klavesnice zadejte pozadovany €as.

» Obr.24

POZNAMKA: M(iZete zadat Cas do op&tovného zahajeni 0 a2
99 hodin. Poc¢ate¢ni nastaveni je 3 hodiny.
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4. Stisknutim klavesy [W potvrdte zadani.

Zobrazi se zprava [Close the display cover to return to the char-
ging station. (Zavrete kryt displeje pro navrat do nabijeci stanice.)]
(Chcete-li se vratit do nabijeci stanice, zavrete kryt displeje.).

5. Zavrete kryt displeje.
Roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice.

Navrat robotické seka¢ky do nabijeci stanice

a opétovné spusténi provozu podle predem
nastaveného rozvrhu

[Top menu] (Horni nabidka) > [Park (Parkovani)] (Parkovani) >
[Restart on schedule (Restart. podle planu)] (Opétovné spusténi
dle rozvrhu)

Roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice a poté se provoz
znovu zahaji podle pfedem nastaveného rozvrhu sekani. Roboticka
sekacka zUstava v pohotovostnim rezimu po navratu do nabijeci
stanice a poté automaticky opusti stanici, aby splnila dal$i pfednasta-
veny rozvrh sekani.

POZNAMKA: Pokud neni roboticka sekacka dostate¢n& nabita,
nezacne sekat, i kdyz se pfiblizi pfednastaveny rozvrh. Sekani se
znovu zahdji po dokonéeni nabijeni.

POZNAMKA: Rozvrh zobrazeny na obrazovce nelze z této
nabidky vytvofit, zménit ani odstranit. Chcete-li upravit rozvrh,
vyberte [Schedule (Plan)] (Rozvrh) v nabidce [Mowing preferen-
ces (Predvolby sekani)] (Pfedvolby sekani) a znovu provedte
nastaveni.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se dil¢i nabidka. Rozvrh sekani se zobrazi vedle [Restart on
schedule (Restart. podle planu)] (Opétovné spusténi dle rozvrhu).
Zobrazené datum a €as pfedstavuji rozvrh dal$iho planovaného
opétovného zahgjeni poté, co se roboticka sekacka vrati do nabijeci
stanice.

2. Vyberte [Restart on schedule (Restart. podle planu)] (Opétovné
spusténi dle rozvrhu).

Potvrdte zobrazeny rozvrh spusténi a pokracujte v nastaveni.
» Obr.25: 1. Rozvrh dalSiho planovaného opétovného zahajeni

Po stisknuti tlacitka se zobrazi zprava [Close the display cover

to return to the charging station. (Zavrete kryt displeje pro navrat do
nabijeci stanice.)] (Chcete-li se vratit do nabijeci stanice, zavrete kryt
displeje.).

3. Zavrete kryt displeje.

Roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice.

Predvolby sekani
Zména a registrace oblasti sekani

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Mowing preferences (Predvolby sekani)]
(Predvolby sekani) > [Mowing area (Oblast sekani)] (Oblast
sekani)

To se pouziva ke zméné oblasti sekani registrované pfi prvnim spus-
téni robotické sekacky nebo k registraci velikosti nové oblasti sekani.
Roboticka sekacka zjisti optimalni proces sekani a efektivné poseka
travnik na zakladé zde nastavenych informaci o oblasti sekani.

POZOR: Nastavte vhodnou oblast sekani. Pokud se nastavena
hodnota vyrazné lisi od skute¢né oblasti, mohou zde byt nepose-
kana mista atd.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte lllﬁ zobrazené na obrazovce.

» Obr.26

Zobrazi se dil€i nabidka.

3. Vyberte [Mowing area (Oblast sekani)] (Oblast sekani).
» Obr.27

4. Pomoci klavesnice vyberte rozsah velikosti vasi sekané plochy.
» Obr.28: 1. Znacky trojuhelnikové Sipky

POZNAMKA: Kdy? se vedle moznosti zobrazi znagky trojthelni-
kovych Sipek, stisknutim klaves E]/E]/E/E pfepnéte zobrazeni
moznosti. KdyZ se zobrazi pozadovana moznost, potvrdte vybér
stisknutim klavesu | Y |.

5. Postupujte podle zpravy zobrazené na obrazovce a dokoncete
nastaveni.

KdyZ se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Usp&sné ulozeno.), stisknéte klavesu Y .

Planovani sekani

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Mowing preferences (Predvolby sekani)]
(Predvolby sekani) > [Schedule (Plan)] (Rozvrh)

Nastavte tydenni rozvrh sekani pfedem, abyste mohli sekat v souladu
s pocasim a zivotnim stylem. Vhodny pracovni plan také stabilizuje
frekvenci sekani a udrzi travnik v dobrém stavu po del$i dobu.

AUPOZORNENﬁ Sestavte si denni a tydenni pracovni rozvrhy
béhem dob zavieni bez osob. Pfipravte si rozvrhy, aby bylo
zamezeno styku s no€nimi zviraty. Osobam pobliz nebo divokym
zvifatim muze sekani ublizit.

POZNAMKA: Zajistéte dobFe vyvazené rozvrhy, abyste se vyhnuli
silnému provozu sekacky, ktery zpusobuje zhutnéni travniku.
Proménte dlouhé hodiny sekani na naplanované ¢asové bloky, aby
bylo mozné pfesmérovat provoz a dat opotfebovanym plocham
prostor k odpocinku.

1. Stisknéte tlacitko (&) na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. \Vyberte |||n‘n zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Schedule (Plan)] (Rozvrh).

Zobrazi se obrazovka nastaveni tydenniho rozvrhu.

4. Pomoci klavesnice vyberte den pro nastaveni rozvrhu.
Stisknutim tlagitek E/@ zvyraznéte pozadovany den a poté stisk-
néte tiacitko ¥ .

Muzete vybrat vice dni najednou. Vybrany dnem (dny) je podtrzeny.

» Obr.29: 1. Indikace vybé&ru dne 2. Casové obdobi, kdy je napla-
novano sekani 3. Casové obdobi, kdy neni naplanovano
sekani

POZNAMKA: Po vybéru dn(i a nastaveni podrobného &asového
rozvrhu se zobrazi registrovany pracovni rozvrh pro kazdy den.
Casova obdobi bez nastaveného rozvrhu se zobrazi bile.

5. Vyberte [Time schedule (Casovy plan)] (Casovy rozvrh).
Zobrazi se obrazovka nastaveni ¢asového rozvrhu.
6. Vyberte pozadovanou moznost.

Moznost Podrobnosti

Work 24 Roboticka sekacka pracuje cely den. Kdyz je
hours (Prace vybrana tato moznost, v zaskrtavacim policku

24 hodin) [Schedule 1: (Casovy plan 1:)] (Rozvrh 1:) se zob-

razi zaSkrtnuti a zobrazi se [00:00] — [24:00].

Park 24 hours | Roboticka sekacka zustava zaparkovana po cely
(Parkovani den. Kdyz je vybrana tato moznost, zaskrtnuti

24 h) z poligek [Schedule 1: (Casovy plan 1:)] (Rozvrh
1:) a [Schedule 2: (Casovy plan 2:)] (Rozvrh 2:) se
odstrani a zobrazi se [00:00] — [00:00].

Roboticka sekacka pracuje v nastaveny ¢as.

Schedule 1:
(Casovy plan
1:)

Schedule

2: (Casovy
plan 2:)

» Obr.30

Roboticka sekacka pracuje v nastaveny ¢as.

Nastaveni rozvrhu

(1) Pomoci klavesnice zaskrtnéte polic¢ko u moznosti rozvrhu, kterou
chcete nastavit.

(2) Pomoci klaves (v ifalf~ zvyraznéte pole pro zadani hodin
nebo minut, které chcete nastavit.

(3) Pomoci klavesnice zadejte ¢as.

(4) Opakovanim krokl 2 a 3 zadejte vSechna pole pro zadani hodin
a minut.
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POZOR: Chcete-li povolit nastaveni rozvrhu, nezapomerite
zaskrtnout zaskrtavaci policko.

POZOR: Casy zadané do [Schedule 1: (Casovy plan 1:)]
(Rozvrh 1:) a [Schedule 2: (Casovy plan 2:)] (Rozvrh 2:) se
nesmi prekryvat.

7. Vyberte [Verify (Ovéfit)] (Overit).
Kdyz se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné ulozeno.)]
(Uspé&sné ulozeno.), stisknéte klavesu v,

Doporuéena doba provozu pro vybranou oblast sekani

Tabulka ukazuje doporu¢enou dobu chodu navrzenou pro vasi kate-
gorii velikosti oblasti sekani. Navrhnéte si vlastni denni a tydenni
rozvrhy podle svych potfeb.

Velikost Tydenni pra- Denni pracovni | Pfiklady ¢asovych
oblasti covni dny (dny) | hodiny (hodiny) | tabulek
sekani (m?)
500 5 5 07:00 — 12:00
7 3,5 07:00 - 10:30
750 5 7,5 07:00 — 14:30
7 5,5 07:00 — 12:30
1000 5 10 07:00 - 17:00
7 7 07:00 — 14:00
1500 5 14,5 07:00 —21:30
7 10,5 07:00 - 17:30
2000 5 19,5 04:00 — 23:30
7 14 07:00 — 21:00
2500 6 20 03:00 - 23:00
7 17,5 05:00 —22:30
3000 7 21 02:00 - 23:00
3500 7 24 00:00 — 24:00

Urceni vysky sekani

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Mowing preferences (Predvolby sekani)]
(Predvolby sekani) > [Cutting height (VySka sekani)] (VysSka
sekani)

Nastavte vySku sekani ruéné nebo pomoci funkce Automaticky.
Roboticka sekacka automaticky nastavi vysku noze podle nastavené
vysky travy.

POZOR: Sekani dlouhé travy na kratkou délku najednou muze
zpUsobit odumfieni travy nebo posekana trava muze uviznout
uvnitf robotické sekacky.

POZNAMKA: Vysokou travu se nepokousejte sekat najednou.
Misto toho sekejte travnik po krocich, mezi jednotlivymi sekanimi
ponechejte jeden nebo dva dny, dokud se travnik rovhomérné
nezkrati. Zbytky travy travniku by pfi jednom sekani nemély byt
delSi nez 5 mm. PoSkozeni a zatéz na travniku Ize snizit, aby byl
zachovan krasny povrch travniku, nastavenim vhodné vysky travy a
frekvence sekani.

POZNAMKA: Maximaini hodnota nastaveni vysky sekani pro
robotickou sekacku je 60 mm. Pokud vyska travy na zacatku sekani
prekro€i tuto maximalni hodnotu, pfed pouzitim robotické sekacky
travu posekejte sekackou na travu Makita nebo jinym strojem na
vy$ku 65 mm nebo méné.

» Obr.31

1. Stisknéte tlacitko (%] na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte lllﬁ zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Cutting height (Vyska sekani)] (Vyska sekani).
Zobrazi se obrazovka vybéru nabidky.

4. \Vyberte pozadovanou nabidku.

Nabidka

Manual (consi- | Tim se nastavi konzistentni vySka sekani.
stent) (Ru¢éné
(konzistentné))

Podrobnosti

Auto Zadanim vySky travy na zacatku a na konci sekani
roboticka sekacka automaticky v krocich nasta-
vuje vySku noze.

Zobrazi se obrazovka pro zadani vysky sekani.
5. Pomoci klaves E/@/E]E upravte vysku sekani.

Kdyz se na obrazovce zobrazi pozadovana vyska, stisknéte tla-
Citko , ¢im potvrdite nastaveni. Pokud existuje vice zadavacich
poli, vyberte vSechny hodnoty a stisknéte klavesu .

Zadavaci obrazovka nabidky [Manual (consistent) (Ruéné (konzi-
stentné))] (Manualni (konzistentni))
» Obr.32

Zadavaci obrazovka nabidky [Auto] (Automaticky)
» Obr.33: 1. VySka travy na zacatku prace 2. Cilova vyska travy

6. Postupujte podle zpravy zobrazené na obrazovce a dokoncete
nastaveni.

Kdyz se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Uspé&sné ulozeno.), stisknéte klavesu Y.

Predvolby navigace

A\ UPOZORNENI: PFi prvnim spusténi robotické sekaéky po
instalaci vodi€a v oblasti sekani se v ramci predbézné pripravy
ujistéte, ze roboticka sekacka automaticky vyjede ze zaparko-
vaného stavu v nabijeci stanici.

Kdyz roboticka sekacka automaticky opusti nabijeci stanici, ulozi
magnetické pole do své paméti a provede nezavislé fizeni, aby

se poté spravné provedla operace zaparkovani. Pokud tento ukol
neprovedete, roboticka sekacka nemusi pfi navratu spravné pro-
vést zaparkovani nebo nemusi spravné fungovat jinym zpisobem.

Vyberte a provedte jednu z nasledujicich dvou metod, aby robo-

ticka sekacka automaticky opustila nabijeci stanici.

»  Zaparkujte plné nabitou robotickou sekacku v nabijeci stanici
bé&hem prfedem naplanované provozni doby (nebo kdykoli
pomoci dil¢i nabidky [Deactivate schedules (Deaktivovat
plany)] (Deaktivovat rozvrhy)) a poté zadejte pokyn ke spus-
téni pomoci nabidky [Start mowing (Zacit sekani)] (Zahajeni
sekani). Podrobnosti viz ,Nabidka Start Mowing (Zahéajeni
sekani)” (strana 104).

. Predbézné zaregistrujte zpusob odjezdu v dil¢i nabidce
[Mower departing points (Mista odjezdu sekacky)] (Body
odjezdu sekacky) nabidky [Navigation preferences (Pfedvolby
navigace)] (Pfedvolby navigace) a provedte zkuSebni navigaci.
Podrobnosti viz ,Vybér zplsobu odjezdu z nabijeci stanice®
(strana 108).

Nastaveni obdobi aktivniho vyhledavani pro signal

navadeéni

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Navigation preferences (Predvolby navi-
gace)] (Predvolby navigace) > [Active search period for guide
wire (Aktivni doba hledani nav. vodice)] (Obdobi aktivniho vyhle-
davani pro vodici vodic)

Nastavte dobu, po kterou roboticka sekacka aktivné vyhledava fidici
signal z vodiciho vodice.

POZNAMKA: P¥i navratu do nabijeci stanice roboticka sekacka
detekuje signal vysilany z vodiciho vodice a sleduje tento signal,
aby efektivné sledoval zpatecni cestu ke stanici.

POZNAMKA: Pokud nelze signal z vodiciho vodiée detekovat
b&hem obdobi aktivniho vyhledavani, provoz se pfepne na vyhle-
davani v Sirokém rozsahu, véetné signalu z hrani¢niho vodice, a
roboticka sekacka se vrati do nabijeci stanice podle zjisténého
fidiciho signalu.

POZNAMKA: Pokud ve své pracovni oblasti neinstalujete vodici
vodice, doporucujeme nastavit aktivni dobu vyhledavani vodiciho
signalu na ,0“ (nula).

1. Stisknéte tlacitko (&) na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte % zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Active search period for guide wire (Aktivni doba hle-
dani nav. vodice)] (Obdobi aktivniho vyhledavani pro vodici vodic).
» Obr.34

Zobrazi se zadavaci obrazovka.
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4. Pomoci klavesnice zadejte poZzadované obdobi vyhledavani.
» Obr.35

POZNAMKA: M(iZete zadat obdobi aktivniho vyhledavani 0 az

10 minut. Po¢ate¢ni nastaveni je 10 minut. Pokud je zadana hod-
nota, ktera presahuje rozsah nastaveni, je automaticky nahrazena
maximalni hodnotou.

5. Stisknutim klavesy 2 potvrdte zadani.
Kdyz se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné ulozeno.)]
(Uspé&sné uloZeno.), stisknéte klavesu [v].

Sekani travy pobliz hranice

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Navigation preferences (Predvolby navi-
gace)] (Predvolby navigace) > [Boundary overreach (Prekroc¢eni
hranic)] (Pfekroceni hranice)

Upravte vzdalenost, o kterou ma roboticka sekacka prekrocit hrani¢ni
vodi¢ za uc¢elem uhledného sekani travy pobliz hranice.

Pohyb robotické sekacky pobliz hranice

Kdyz se roboticka sekacka pfiblizi k hrani¢nimu vodici instalovanému
kolem oblasti sekani, detekuje signal z vodi€e a pfipravi se na zménu
sméru. KdyZ je nastaveno prekroceni hranice, roboticka sekacka
seka do urcité vzdalenosti vné vodi€e a pak se vrati do hranice, auto-
maticky se otoCi a pokracuje v sekani. Nastavenim vhodného pre-
kro€eni hranice mlzete dosahnout dobré Upravy travniku, aniz byste
nechali travu neposekanou v blizkosti hranice.
» Obr.36: 1. Hrani¢ni vodi¢ 2. PfekroCeni hranice 3. Signal vodice
4. Draha sekani

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.
Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte % zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Boundary overreach (Pfekroceni hranic)] (Pfekroceni
hranice).

Zobrazi se zadavaci obrazovka.

4. Pomoci klavesnice zadejte vzdalenost, kterou ma roboticka

sekacka dosahnout pfes hrani¢ni vodic.
» Obr.37

POZNAMKA: M(iZete zadat vzdalenost pfesahu 20 aZ 50 cm.
POZNAMKA: Pokud zadate hodnotu, ktera je pod rozsahem nasta-
veni, zobrazi se zprava [Invalid input. (Neplatny vstup.)] (Neplatné
zadani.). Vyberte [OK] a poté stisknéte klavesu [¥]. Znovu se objevi
zadavaci obrazovka.

POZNAMKA: Pokud je zadana hodnota, ktera presahuje rozsah
nastaveni, je automaticky nahrazena maximaini hodnotou.

5.  Stisknutim klavesy potvrdte zadani.

KdyZ se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&$né uloZeno.)]
(Usp&sné ulozeno.), stisknéte klavesu Y.

Nastaveni vzdalenosti pohybu k poc¢ateénimu bodu

sekani

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Navigation preferences (Predvolby navi-
gace)] (Predvolby navigace) > [Departure position (Poloha
odjezdu)] (Pozice odjezdu)

Nastavte vzdalenost pohybu, ve které roboticka sekacka nezacne
sekat po opusténi nabijeci stanice. Roboticka sekacka se nejprve
vzdali od nabijeci stanice bez sekani a poté, co se pfesune na zde
nastavenou vzdalenost, zacne sekat.

Pro¢ je nutné se presunout na pocate¢ni bod sekani?

Kdyz roboticka sekacka opusti nabijeci stanici, nezacne sekat oka-
mzité, ale zaCne sekat az po pfesunuti na urc€itou vzdalenost od
stanice. Nastaveni mirné vzdalené pracovni vychozi polohy totiz
umoziuje vyhnout se pfekryvani nebo vychyleni pracovnich drah a
efektivnéji se dostat do téZko pfistupnych mist.
» Obr.38: 1. Nabijeci stanice 2. Pracovni vychozi pozice

3. Vzdalenost pohybu

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.
Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. Vyberte 1% zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Departure position (Poloha odjezdu)] (Pozice odjezdu).
Zobrazi se zadavaci obrazovka.

4. Pomoci klavesnice zadejte vzdalenost, kterou ma roboticka
sekacka ujet, nez za¢ne sekat.
» Obr.39

POZNAMKA: M(iZete zadat pozici odjezdu 80 az 300 cm.
POZNAMKA: Pokud zadate hodnotu, ktera je pod rozsahem nasta-
veni, zobrazi se zprava [Invalid input. (Neplatny vstup.)] (Neplatné
zadani.). Vyberte [OK] a poté stisknéte klavesu Y . Znovu se objevi
zadavaci obrazovka.

POZNAMKA: Pokud je zadana hodnota, ktera presahuje rozsah
nastaveni, je automaticky nahrazena maximalni hodnotou.

5. Stisknutim klavesy v potvrdte zadani.
Kdyz se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Uspé&sné ulozeno.), stisknéte klavesu A

Vybér zptisobu odjezdu z nabijeci stanice

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Navigation preferences (Predvolby navi-
gace)] (Predvolby navigace) > [Mower departing points (Mista
odjezdu sekacky)] (Body odjezdu sekacky)

Nastavte, jak ma roboticka sekacka opustit nabijeci stanici a zacit
sekat. Mizete zaregistrovat a upravit prioritu provadéni az péti riz-
nych zpusobu odjezdu, véetné typu signalu vodice, ktery ma byt sle-
dovan, a vzdalenosti pohybu k bodim odjezdu sekacky pfi odjezdu
ze stanice.

Inteligentné zkombinujte nékolik bodl odjezdu
sekacky

Kromé zahajeni sekani pfimo z nabijeci stanice se muze roboticka
sekacka také vzdalit od stanice podél hrani¢niho nebo vodiciho
vodi¢e na urcitou vzdalenost a poté zadit pracovat z tohoto mista.
Kombinaci vice zplsobu odjezdu v souladu s tvarem a usporada-
nim pracovni oblasti se mizete vyhnout pfekryvani nebo vychyleni
pracovnich tras, pfijet pfimo do oblasti, které jsou obtizné pfFistupné
béznou navigaci, a dosahnout rovnomeérné Upravy travniku po celé
plose.
» Obr.40: 1. Nabijeci stanice 2. Hrani¢ni vodi¢ 3. Vodici vodi¢

4. Body odjezdu sekacky

POZOR: Pied nastavenim zpusobu odjezdu pfipojte robotickou
sekacku k nabijeci stanici.

1. Stisknéte tlagitko (] na oviadacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. \Vyberte (¥ zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Mower departing points (Mista odjezdu sekacky)] (Body
odjezdu sekacky).

Zobrazi se obrazovka vybéru nabidky.

4. Vyberte Cislo profilu pro registraci zplsobu odjezdu.

» Obr.41: 1. Dopfedu doleva podél hrani¢niho vodi¢e 2. Dopfedu
doprava podél hrani¢niho vodi¢e 3. Dopfedu podél vodi-
ciho vodice 1 4. Dopfedu podél vodiciho vodice 2

Zobrazi se nabidka moznosti.

5. Pomoci klavesnice zadejte pozadované podminky do poli for-
matu moznosti zobrazenych na obrazovce.

Moznost Podrobnosti

Wire to trace: | Vyberte typ vodiCe, ktery ma roboticka sekacka
(Sledovany sledovat po opusténi nabijeci stanice. Pomoci
vodic:) klaves ﬁ zobrazte pozadovany typ vodice.
Chcete-li odjet pfimo z nabijeci stanice bez sledo-
vani konkrétniho vodice, vyberte [--].

Departure posi- | Zadejte vzdalenost, o kterou se ma roboticka

tion: (Poloha sekacka posunout od stanice pfed zahajenim
odjezdu:) sekani. Mizete zadat vzdalenost 0 az 800 cm.
Probability Zadejte pravdépodobnost provedeni nastaveného

(Pravdépodob- | profilu v procentech.
nost)

» Obr.42: 1. Maximalni hodnota pravdépodobnosti, kterou Ize zadat
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POZNAMKA: P¥i nastaveni dle popsanych hodnot je celkova
pravdépodobnost pro [Mower departing points (Mista odjezdu
sekacky)] (Body odjezdu sekacky) 60 %. U zbyvajicich 40 %
roboticka sekacka vyjizdi pfimo z nabijeci stanice. Kdyz roboticka
sekacka vyjizdi pfimo z nabijeci stanice, Ize nastavit uhly vyjezdu.
Podrobnosti o thlech vyjezdu viz ¢ast ,Upraveni Ghlu odjezdu

z nabijeci stanice".

POZNAMKA: Maximalni hodnota pravdépodobnosti, kterou Ize
zadat pro kazdy profil, je zobrazena vlevo od pole pro zadani prav-
dépodobnosti. Zadejte hodnotu zobrazené maximalni hodnoty nebo
niz8i. Pokud je zadana hodnota, ktera pfesahuje rozsah, je automa-

4. Pomoci klavesnice zadejte pozadované podminky do poli for-
matu moznosti zobrazenych na obrazovce.

Rozsah odjezdu Ize nastavit v rozmezi 90° az 270°.

ticky nahrazena maximalni hodnotou.

6. Pred registraci nastaveni vyberte [Test] a provedte zkuSebni
provoz.

Postupujte podle zpravy zobrazené na obrazovce a dokoncete testo-
vaci operaci.

Pokud jsou vysledky zkuSebniho provozu neuspokojivé, provedte
nastaveni znovu.

POZNAMKA: Chcete-li po zkudebni navigaci zaregistrovat nasta-

veni vzdalenosti, uloZte protokol o zkousce podle pokynu na obra-
zovce. Pak stiskem klavesy E dokoncete registraci poté, co se
zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)] (Usp&sné
ulozeno.). Po dokonceni registrace se obrazovka vrati na obra-

zovku vybéru nabidky.

POZNAMKA: Roboticka sekacka se po testovaci navigaci automa-
ticky zastavi pobliz mista odjezdu sekacky. Chcete-li znovu provést
nastaveni nebo zaregistrovat novy profil, ruéné znovu pfipojte robo-
tickou sekacku k nabijeci stanici.

POZNAMKA: Chcete-li preskogit testovaci navigaci, vyberte [Verify
(Overit)] (Oveérit) a zaregistrujte nastaveni.

Kdyz se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné ulozeno.)]
(Uspasné ulozeno.), stisknéte klavesu | Y |.

7. Opakujte kroky (4) az (6) a podle potfeby zaregistrujte az pét
profilG.

Upraveni uhlu odjezdu z nabijeci stanice

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Navigation preferences (Predvolby navi-
gace)] (Predvolby navigace) > [Departure angles (Ndjezdové
ahly)] (Uhly odjezdu)

Nastavte uhly odjezdu, kdyZz roboticka sekacka vyjizdi pfimo z nabi-
jeci stanice. Za pfedpokladu, Ze kontaktni bod parkovaci stanice
sméfuje k nabijeci stanici v thlu 0° (12 hodin), mlzete nastavit dva
rozsahy Uhlu odjezdu od 90° (3 hodiny) do 270° (9 hodin) ve sméru
hodinovych rucic¢ek. Mizete upravit prioritu provedeni kazdého uhlu
odjezdu.

Jaka je ,,pravdépodobnost®, ktera urcuje prioritu
provedeni?
Pravdépodobnost ziskana pfi nastaveni zplsobu odjezdu a uhld
odjezdu z nabijeci stanice vyjadfuje moznost, Ze roboticka sekacka
upfednostfiuje provoz na zakladé nastaveného obsahu v procentech.
Pokud je napfiklad pfi nastavovani uhld odjezdu zadano 25 % a 75 %
jako pravdépodobnosti pro rozsahy 1 a 2, existuje 25% pravdépodob-
nost, Ze roboticka sekacka vyjede pod libovolnym uhlem v rozsahu 1.
» Obr.43: 1. Rozsah vyjezdu 1 2. Rozsah vyjezdu 2 3. Nabijeci
stanice

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. Vyberte % zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Departure angles (Najezdové thly)] (Uhly odjezdu).
Zobrazi se nabidka moznosti.

Moznost Podrobnosti

Exit range Zadejte 1. rozsah uhlu, pod kterym ma roboticka
1: (Vystupni sekacka vyjet z nabijeci stanice. (MlZete také
rozsah 1:) nastavit pouze jeden rozsah.)

Exit range Zadejte 2. rozsah uhlu, pod kterym ma roboticka
2: (Vystupni sekacka vyjet z nabijeci stanice.

rozsah 2:)

Probability Zadejte procentualni hodnotu pravdépodobnosti
(Pravdépodob- | odjezdu robotické sekacky v ramci kazdého nasta-
nost) veného rozsahu uhlu.

» Obr.44: 1. Rozsah vyjezdu 1 (1. rozsah) 2. Rozsah vyjezdu 2
(2. rozsah) 3. Pravdépodobnost

Nastaveni uhla odjezdu

(1) Pomoci klaves E/@/@E zvyraznéte pole pro zadani uhlu a
pravdépodobnosti, které chcete nastavit.

(2) Pomoci klavesnice a zadejte Uhly a pravdépodobnost.
(3) Opakujte kroky 1 a 2 a vypliite vdechna zadavaci pole.

POZNAMKA: P¥i zadani pouze [Exit range 1: (Vystupni rozsah 1:)]
(Rozsah vyjezdu 1:) se pravdépodobnost provedeni automaticky
nastavi na 100 %.

POZNAMKA: Pokud je zadan pouze [Exit range 1: (Vystupni roz-
sah 1:)] (Rozsah vyjezdu 1:), nelze zménit pravdépodobnost prove-
deni [Exit range 1: (Vystupni rozsah 1:)] (Rozsah vyjezdu 1:). Kdyz
je zadani do [Exit range 2: (Vystupni rozsah 2:)] (Rozsah vyjezdu
2:) zahajeno po zadani [Exit range 1: (Vystupni rozsah 1:)] (Rozsah
vyjezdu 1:), Ize zménit pravdépodobnost provedeni [Exit range 1:
(Vystupni rozsah 1:)] (Rozsah vyjezdu 1:).

POZNAMKA: Provedte zadani [Exit range 1: (Vystupni rozsah 1:)]
(Rozsah vyjezdu 1:) pfed nastavenim [Exit range 2: (Vystupni roz-
sah 2:)] (Rozsah vyjezdu 2:). Neni mozné zadat pouze [Exit range
2: (Vystupni rozsah 2:)] (Rozsah vyjezdu 2:).

POZNAMKA: Pravdépodobnost provedeni [Exit range 2: (Vystupni
rozsah 2:)] (Rozsah vyjezdu 2:) se automaticky vypocita tak, ze
soucet s pravdépodobnosti provedeni [Exit range 1: (Vystupni roz-
sah 1:)] (Rozsah vyjezdu 1:) je 100 %. Pravdépodobnost provedeni
[Exit range 1: (Vystupni rozsah 1:)] (Rozsah vyjezdu 1:) se odecte
od 100 % a zbyvajici pravdépodobnost se automaticky zobrazi jako
pravdépodobnost provedeni [Exit range 2: (Vystupni rozsah 2:)]
(Rozsah vyjezdu 2:).

5. Vyberte [Verify (Ovéfit)] (Ovéfit) a zaregistrujte nastaveni.

KdyZ se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&$né uloZeno.)]
(Uspé&sné ulozeno.), stisknéte klavesu LY .

Priklad nastaveni [Mower departing points (Mista
odjezdu sekacky)] (Body odjezdu sekacky) a
[Departure angles (Najezdové thly)] (Uhly odjezdu)
z nabijeci stanice

Pokud jsou napftiklad v dil¢i nabidce [Mower departing points (Mista
odjezdu sekacky)] (Body odjezdu sekacky) zaregistrovany tfi zpu-
soby odjezdu a pravdépodobnost pro kazdy z nich je nastavena na
20 %, je celkova pravdépodobnost 60 %. Zbyvajicich 40 % pravdé-
podobnosti je pfidéleno priorité provadéni rozsaht thld odjezdu 1 a

2 nastavenych v dil¢i nabidce [Departure angles (Najezdové uhly)]
(Unly odjezdu). Zde, pokud je zad&no jako pravdé&podobnosti pro
rozsahy Uhlu odjezdu 1 a 2, 50 % a 50 %, zbyvajicich 40 % pravdépo-
dobnosti je pfidéleno po 50 % pro rozsahy 1 a 2. Z hlediska celkové
pravdépodobnosti je tedy priorita provadéni rozsahu uhll odjezdu 1 a
2 vypoctena jako 20 % a 20 %.

V dusledku toho roboticka sekacka nahodné provede tfi zplsoby
odjezdu registrované v dil¢i nabidce [Mower departing points (Mista
odjezdu sekacky)] (Body odjezdu sekacky) a dva uhly odjezdu regis-
trované v dil&i nabidce [Departure angles (N&jezdové uhly)] (Uhly
odjezdu) s pfislusnou pravdépodobnosti 20 %.
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Uprava $ifky posunu navigace

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Navigation preferences (Predvolby navi-
gace)] (Predvolby navigace) > [Line trace offset (Posun trasovani
linky)] (Posun sledovani ¢ary)

Sirka trasy pfi navigaci podél hraniéniho vodige a vodiciho vodige je
posunuta v rozsahu nastaveni.

Co je posun navigace?

Roboticka sekacka se pohybuje podél riznych vodi¢a a zaroven
detekuje signaly z vodi¢. Posun navigace zamérné posouva tuto
drahu pohybu kousek po kousku od kazdého referenéniho vodice,
aby kola opakované neprojizdéla stejnou ¢asti travniku. Roboticka
sekacka se pohybuje pfi nahodném posunuti drahy v rozsahu nasta-
vené hodnoty, coz umoznuje snizit zatéz travniku na konkrétnich
drahach.
» Obr.45: 1. Nabijeci stanice 2. Hrani¢ni vodi¢ 3. Vodici vodi¢
4. Referenéni &ara vnéjsiho okraje 5. Sitky posunu
navigace

POZNAMKA: Pokud je v oblasti (izka dréha, zvazte maximalni
§ifku posunuti, pfi kterém muze roboticka sekacka projit.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte (¥ zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil€i nabidka.

POZNAMKA: Pokud se nabidka nezobrazuje, posouvejte obra-
zovku pomoci klaves F]F

3. Vyberte [Line trace offset (Posun trasovani linky)] (Posun sledo-
vani ¢ary).

Zobrazi se nabidka moznosti.

4. ZaSkrtnutim poli¢ka u nazvu vodice nastavte posun drahy.

Moznost Podrobnosti

G1: Tim se nastavi posunuti vzhledem k referenéni
dréaze 1. vodiciho vodige. Cim vétsi je hodnota
posunuti, tim $irSi je rozsah posunuti od refe-
rencni drahy.

G2: Tim se nastavi posunuti vzhledem k referenéni
dréaze 2. vodiciho vodige. Cim vétsi je hodnota
posunuti, tim $irSi je rozsah posunuti od refe-
rencni drahy.

Boundary: Tim se nastavi posunuti vzhledem k referenéni

(Hranice:) draze hrani¢niho vodice. Cim vétsi je hodnota
posunuti, tim $irSi je rozsah posunuti od refe-
rencni drahy.

» Obr.46

Po zaskrtnuti policka se pole pro zadani posunu automaticky
zvyrazni.

5. Pomoci klavesnice zadejte pozadované podminky do poli for-
matu moznosti zobrazenych na obrazovce.
» Obr.47

Muzete zadat hodnotu posunuti od 0 az 9. Nasledujici tabulka uka-
zuje pfiblizny rozsah skute¢nych Sifek navigace pro hodnoty posu-
nuti. Skute¢ny rozsah navigacénich Sifek uvedenych v tabulce se
muze liSit v zavislosti na pracovnim prostredi a dalSich podminkach.

Tabulka zavislosti hodnoty posunuti a Sifky navigace

Hodnota & . Hodnota & .
. Sifka navigace . Sifka navigace

posunuti posunuti

0 55 cm 5 110 cm

1 90 cm 6 115cm

2 95 cm 7 120 cm

3 100 cm 8 125 cm

4 105 cm 9 130 cm

Obrazek kolisani Sifky navigace

» Obr.48: 1. Hrani¢ni vodi¢ 2. Referenc¢ni ¢ara vnéjsiho okraje
3. Rozsah kolisani Sitky navigace 4. 55 cm 5. 110 cm
6. 130 cm

POZNAMKA: Cara, kde prava strana robotické sekacky zasahuje
pres hrani¢ni vodi€ asi 0 20 cm smérem ven, je referenc¢ni ¢ara
vnéjsiho okraje. Sitka navigace kolisa smé&rem dovnitF, pficemz
referenéni ¢ara vnéjsiho okraje je nulova.

6. Vyberte [Verify (Ovéfit)] (Ovéfit) a zaregistrujte nastaveni.

Kdyz se zobrazi zprava [Saved successfully. (Uspé&$né uloZeno.)]
(Uspé&sné ulozeno.), stisknéte klavesu A\

Sekani neposekané travy

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Navigation preferences (Predvolby navi-
gace)] (Predvolby navigace) > [Spiral cutting (Spiralové sekani)]
(Spiralové sekani)

Kdyz roboticka sekacka béhem sekani detekuje oblast s dlouhou
nebo hustou travou atd., naviguje tuto oblast ve spirale za u¢elem
intenzivniho sekani travy. Sekani oblasti s hustou travou ve spirale
umoznuje efektivné dosahnout uhledného povrchu travniku.

Hledani mist s hustou travou

Roboticka sekacka naléza oblasti s hustou travou a neposekanym
travnikem citlivou detekci zatéze pfi sekani travy. Kdyz je nalezena
takova specificka oblast, roboticka sekacka se pohybuje ve spirale
z tohoto bodu smérem ven a intenzivné seka travu, aby efektivné
dosahla Cistého a rovhomérného povrchu travniku.

» Obr.49: 1. Oblast s hustou travou 2. Spiralova draha

POZNAMKA: Roboticka sekacka provadi spiralové sekani jednou
za jedno nabiti. Kdyz roboticka sekacka po dokonéeni nabijeni
opusti nabijeci stanici, nejprve nepfetrzité po dobu asi 30 minut
provadi normalni sekani. Kdyz je nasledné detekovana husta nebo
neposekana trava apod., pfepne se provoz na spiralové sekani

a po intenzivnim sekani travy pokracuje sekani opét s normalni
navigaci.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte % zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

POZNAMKA: Pokud se nabidka nezobrazuje, posouvejte obra-
zovku pomoci klaves

3. Vyberte [Spiral cutting (Spirélové sekani)] (Spirdlové sekani).
Zobrazi se nabidka moznosti.

4. \yberte pozadovanou moznost.

Zaskrtnéte policko pfed moznosti a stisknéte klavesu [7

Moznost Podrobnosti

Spiral cutting Umoznuje rezim spiralového sekani.
(Spiralové

sekani)

» Obr.50

5. Vyberte [Confirm (Potvrdit)] (Potvrdit) a zaregistrujte nastaveni.
KdyZ se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Uspaésné ulozeno.), stisknéte klavesul Y ..

Predvolby zabezpeceni

Nastaveni ¢asu zvonéni alarmu

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Security (Zabezpeceni)] (Zabezpeceni) >
[Alarm duration (Doba trvani alarmu)] (Trvani alarmu)

Nastavte dobu trvani alarmu, ktery zazni pro rizna upozornéni nebo
kdyz dojde k chybé.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. \Vyberte Kk zobrazené na obrazovce.
Zobrazi se obrazovka zadani PIN kodu.
3. Pomoci klavesnice zadejte PIN kod.
» Obr.51

Zobrazi se dil¢i nabidka.
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4. Vyberte [Alarm duration (Doba trvani alarmu)] (Trvani alarmu).
» Obr.52
Zobrazi se zadavaci obrazovka.

5. Pomoci klavesnice zadejte pozadovany ¢as.
» Obr.53

POZNAMKA: MiZete zadat dobu trvani alarmu od 1 do 99 minut.
Pocatecni hodnota nastaveni je 10 min.

6. Stisknutim klavesy potvrdte zadani.

KdyZ se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Uspé&sné ulozeno.), stisknéte klavesu LY.

Zmeéna PIN koédu

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Security (Zabezpeceni)] (Zabezpeceni) >
[Change PIN code (Zménit kéd PIN)] (Zménit PIN kéd)

Slouzi ke zméné aktualné pouzivaného PIN kédu na novy kod.

POZNAMKA: Pokud jste zapomnéli svij PIN kéd, obratte se na
nasi prodejni kancelar nebo mistniho prodejce.

Ochrana robotické sekacky pred kradezi

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Security (Zabezpeceni)] (Zabezpeceni) >
[Anti-theft (Ochrana proti odcizeni)] (Ochrana proti kradezi)

Zabrante kradezi a nespravnému pouziti robotické sekacky nastave-
nim provozniho zamku a funkce upozornéni.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. Vyberte ﬁ zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se obrazovka zadani PIN kodu.

3. Pomoci klavesnice zadejte PIN kod.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

4. Vyberte [Anti-theft (Ochrana proti odcizeni)] (Ochrana proti
kradezi).

Zobrazi se nabidka moznosti.

5. Pomoci klavesnice zaskrtnéte policko u pozadované moznosti.
Muzete vybrat vice moznosti.

1. Stisknéte tlacitko (&) na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte E zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se obrazovka zadani PIN kédu.

3. Pomoci klavesnice zadejte aktualné pouzivany PIN kod.
Zobrazi se dil¢i nabidka.

4. Vyberte [Change PIN code (Zménit kdd PIN)] (Zménit PIN kod).
Zobrazi se zadavaci obrazovka.

5. Pomoci klavesnice zadejte novy PIN kéd.

» Obr.54

6. Pro potvrzeni zadejte novy PIN kod znovu.

Kdyz se zobrazi zprava [The PIN code has been changed. (Kéd PIN
byl zménén.)] (PIN kéd byl zménén.), stisknéte klavesu E

Zamezeni ruseni signalu vodice

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Security (Zabezpeceni)] (Zabezpeceni) >
[Change wire signal (Zménit signal vodice)] (Zménit signal
vodice)

Zmeénite kanal pro odesilani signali vodice, pokud rusi signaly ze sou-
sednich pracovnich oblasti.

POZOR: Pied zménou kanalu pripojte robotickou sekacku
k nabijeci stanici.

1. Stisknéte tlagitko 2] na oviadacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. Vyberte E zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se obrazovka zadani PIN kédu.

3. Pomoci klavesnice zadejte PIN kod.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

4. Vyberte [Change wire signal (Zménit signal vodice)] (Zménit
signal vodice).

Zobrazi se nabidka moznosti.

5. Pomoci klavesnice vyberte novy kdd kanalu.
» Obr.55

POZNAMKA: Vedle aktualn& pouZivaného kédu kanalu se zobrazi
znacka. (Vychozi hodnota je [Channel 1 (Kanal 1)] (Kanal 1).) Pfi
zmeéné kanalu vyberte kanal bez zobrazené znacky.

6. Postupujte podle zpravy zobrazené na obrazovce a dokonéete
nastaveni.

Kdyz se zobrazi zprava [Dock the mower to the charging station.
(Dokovat sekacku do nabijeci stanice.)] (Pfipojte sekacku k nabi-
jeci stanici.), vyberte [Confirm (Potvrdit)] (Potvrdit) a stisknéte kla-
vesulY .

Kdyz se zobrazi zva [Completed. (Dokonéeno.)] (Dokoné&eno.),
stisknéte klavesu Y.
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Moznost Podrobnosti

Stopped: PIN Kdyz je roboticka sekacka nasilné zastavena, je
(Zastaveno: pro opétovné spusténi nutné zadat PIN kéd.

PIN)

Stopped: Kdyz je roboticka sekacka nasilné zastavena,

PIN & Alarm ozve se alarm a pro opétovné spusténi je nutné
(Zastaveno: zadat PIN kod.

PIN a alarm)

Lifted: PIN Kdyz je roboticka sekacka zvednuta, zazni alarm
& Alarm a pro opétovné spusténi je nutné zadat PIN kod.
(Zvednuto: PIN

a alarm)

Tilted: PIN Kdyz je roboticka sekacka naklonéna o urcity uhel
& Alarm nebo vice, zazni alarm a pro opétovné spusténi je
(Naklonéno: nutné zadat PIN kod.

PIN a alarm)

6. Vyberte [Verify (Ovéfit)] (Oveéfit) a zaregistrujte nastaveni.
KdyZ se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Uspaésné ulozeno.), stisknéte klavesul Y ..

Dalsi nastaveni

Ukladani/nacitani uzivatelskych predvoleb

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Others (Ostatni)] (Ostatni) > [Save and
load preferences (Ulozit a nacist predvolby)] (UloZit a nacist
predvolby)

Muzete ulozit az tfi preferovana nastaveni, ktera vytvofite a pfizplso-
bite v nabidkach nastaveni, a kdykoli je nacist. To umoZzriuje pouzivat
fadu uzivatelskych preferenci pro pfepinani podle pracovni oblasti a
prostfedi.

POZNAMKA: Urgity rozsah poloZek (napf. datum a ¢as, PIN kéd
atd., nastaveny na obrazovce poc¢ate¢niho nastaveni) nelze ulozit
a nacist.

1. Stisknéte tlacitko (&) na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. Vyberte @ zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Save and load preferences (UlozZit a nacist pfedvolby)]
(Ulozit a nacist predvolby).

» Obr.56

Zobrazi se obrazovka vybéru nabidky.

4. Vyberte pozadovanou nabidku.

Nabidka
Load (Nacist)
Save (Ulozit)

Podrobnosti

Nacte uloZené uzivatelské predvolby.
Ulozi aktualné pouzivané uzivatelské predvolby.

Zobrazi se nabidka moznosti.
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5. Vyberte zdroj nacitani uZivatelskych pfedvoleb nebo nazev volby
cile ulozeni.
» Obr.57

POZNAMKA: Napravo od moznosti s jiz zaregistrovanymi uZiva-
telskymi pfedvolbami se zobrazi [Listed now (Jiz uloz.)] ([Vypsané
nynil).

6. Postupujte podle zpravy zobrazené na obrazovce a dokoncete
nastaveni.

Kdyz se zobrazi zprava [Are you sure? (Jste sﬂsti?)] (Jste si jisti?),
vyberte [Yes (Ano)] (Ano) a stisknéte klavesu [v].

Zména nastaveni data a casu

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Others (Ostatni)] (Ostatni) > [Date and time
(Datum a ¢as )] (Datum a cas)

Slouzi k nastaveni nebo zméné data a ¢asu nastaveného v robotické
sekacce.

1. Stisknéte tlacitko (%] na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. Vyberte @ zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Date and time (Datum a ¢as )] (Datum a &as).
Zobrazi se obrazovka vybéru nabidky.

4. Pomoci kiaves| <} » [« [~ vyberte pozadovanou moznost
nabidky.

Vyberte a zobrazte pozadovany format na obrazovce.

Nabidka

Date format: Vybira format data mezi moznostmi [Year/Month/
(Format data:) | Day (Rok/mésic/den)] (Rok/Mésic/Den), [Month/
Day/Year (Mésic/den/rok)] (Mésic/Den/Rok) nebo
[Day/Month/Year (Den/mésic/rok)] (Den/Mésic/
Rok).

Time format: PFepina format ¢asu mezi [12 hours (12 hodin)]
(Format ¢asu:) | (12 hodin) nebo [24 hours (24 hodin)] (24 hodin).

» Obr.58

5. Vyberte [Next (Dal$i)] (Dalsi).

Zobrazi se obrazovka pro zadani data a ¢asu.

6. Pomoci klavesnice zadejte pozadované datum a ¢as.
» Obr.59

Zadani data a ¢asu

(1) Pomoci klaves E]/E]/E/E zvyraznéte pole pro zadani data
nebo Casu, které chcete nastavit.
(2) Pomoci klavesnice zadejte rok, mésic a den nebo Cas.

(3) Opakujte kroky 1 a 2 a vyplnite vSechna zadavaci pole, ktera
chcete zménit.

7. Vyberte [Verify (Ovéfit)] (Overit).

KdyZ se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Uspaésné ulozeno.), stisknéte klavesu| Y |.

Zména jazyka displeje

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Others (Ostatni)] (Ostatni) > [Language
(Jazyk)] (Jazyk)

Slouzi ke zméné jazyka zobrazeného na LCD obrazovce.

Podrobnosti moznosti

1. Stisknéte tiagitko (2] na oviadacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. \Vyberte () zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Language (Jazyk)] (Jazyk).

Zobrazi se obrazovka pro vybér jazyka.

4. Vyberte pozadovany jazyk.

Jazyk zobrazeni obrazovky pro vybér jazyka se zméni.

KdyZ se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Uspaésné ulozeno.), stisknéte klavesu| Y |.

Obnoveni uzivatelskych predvoleb

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Others (Ostatni)] (Ostatni) > [Reset all
settings (Reset vSech nastaveni)] (Obnovit vSechna nastaveni)

Slouzi k obnoveni vSech uloZzenych uzivatelskych predvoleb a jejich
navratu do vychoziho stavu.

POZOR: Nékteré informace a nastaveni zadana pfi prvnim
spusténi robotické sekacky, jako je datum a ¢as a PIN kod, se
nenuluji.

1. Stisknéte tlacitko (%] na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte @ zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Reset all settings (Reset vSech nastaveni)] (Obnovit
vSechna nastaveni).

Zobrazi se obrazovka zadani PIN kodu.
4. Pomoci klavesnice zadejte PIN kod.

5. Postupujte podle zpravy zobrazené na obrazovce a dokoncéete
nastaveni.

Kdyz se zobrazi z&éva [Completed. (Dokon¢&eno.)] (Dokon&eno.),
stisknéte klavesu LY .

Prochazeni informaci o produktu

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Others (Ostatni)] (Ostatni) > [Information
(Informace)] (Informace)

Zobrazi se nejnoveéjsi informace o produktu, jako je celkova doba
provozu a informace o verzi softwaru.

1. Stisknéte tlacitko (&) na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).
2. Vyberte @ zobrazené na obrazovce.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

3. Vyberte [Information (Informace)] (Informace).

POZNAMKA: Po prochazeni informaci se miiZete vratit na horni
obrazovku nabidky stisknutim klavesy (9] nebo tlacitka @
Stisknutim klavesy E se vratite na obrazovku dil¢i nabidky [Others
(Ostatni)] (Ostatni) nebo stisknutim tlacitka se vratite na obra-
zovku [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

Sprava doby zapnuti/vypnuti LED diody

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Others (Ostatni)] (Ostatni) > [LED]

Slouzi k ovladani doby zapnuti a vypnuti LED diody na horni strané
robotické sekacky. Podrobnosti o LED diodé viz ,Sviceni kontrolek*
(strana 101).

1. Stisknéte tladitko (8] na oviadacim panelu.
Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. \Vyberte @ zobrazené na obrazovce.
Zobrazi se dil¢i nabidka.

POZNAMKA: Pokud se nabidka nezobrazuje, posouveijte obra-
zovku pomoci klaves E]/

3. Vyberte [LED]
Zobrazi se obrazovka nastaveni zapnuti/vypnuti rozvrhu.

4. Vyberte pozadovanou moznost.

MozZnost Podrobnosti

Always ON LED dioda je vzdy zapnuta. Kdyz je vybrana

(Vzdy ZAPNU.) |tato moznost, zaskrtne se poli¢ko [Schedule 1:
(Casovy plan 1:)] (Rozvrh 1:) a zobrazi se [00:00]
— [24:00].

Always OFF LED dioda je vzdy vypnuta. Kdyz je vybrana tato
(Vzdy VYPNU.) | moznost, zaskrtnuti z obou poli¢ek [Schedule

1: (Casovy plan 1:)] (Rozvrh 1:) a [Schedule 2:
(Casovy plan 2:)] (Rozvrh 2:) se odstrani a zobrazi
se [00:00] — [00:00].

LED dioda sviti v nastaveném ¢asovém rozsahu.

Schedule
1: (Casovy
plan 1:)
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MozZnost Podrobnosti

Schg—zdule LED dioda sviti v nastaveném ¢asovém rozsahu.
2: (Casovy

plan 2:)

» Obr.60

Nastaveni rozvrhu

(1) Pomoci klavesnice zaskrtnéte poli¢ko u moznosti rozvrhu, kterou
chcete nastavit.

(2) Pomoci klaves E]/E]E/E zvyraznéte pole pro zadani hodin
nebo minut, které chcete nastauvit.

(3) Pomoci klavesnice zadejte ¢as.

(4) Opakovanim kroku 2 a 3 zadejte vSechna pole pro zadani hodin
a minut.

POZOR: Chcete-li povolit nastaveni rozvrhu, nezapomerite
zaskrtnout zaskrtavaci policko.

POZOR: Casy zadané do [Schedule 1: (Casovy plan 1:)]
(Rozvrh 1:) a [Schedule 2: (Casovy plan 2:)] (Rozvrh 2:) se
nesmi prekryvat.

5. Vyberte [Verify (Ovéfit)] (Oveérit).
Kdyz se zobrazi zprava [Saved successfully. (Usp&sné uloZeno.)]
(Uspé&sné ulozeno.), stisknéte klavesu v

Kontrola podrobnosti o provoznich chybach

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)]
(Hlavni nabidka) > [Others (Ostatni)] (Ostatni) > [Error message
(Chybova zprava)] (Chybové hlaseni)

Zobrazi se nejnovéjsi chybova hlaseni, véetné podrobnosti, hlaSené
robotické sekacce.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.
Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. Vyberte @ zobrazené na obrazovce.
Zobrazi se dil¢i nabidka.

POZNAMKA: Pokud se nabidka nezobrazuje, posouvejte obra-
zovku pomoci klaves | “ 1Y .

3. Vyberte [Error message (Chybova zprava)] (Chybové hlaseni).
Roboticka sekacka vyhleda informace o chybé a zobrazi seznam
nahlasenych chybovych kédl od nejnovéjsich.

4. Chcete-li zkontrolovat podrobnosti, vyberte kéd chyby.

» Obr.61

Zobrazi se obrazovka s podrobnostmi o chybé.

5. Zkontrolujte datum a Cas, kdy k chybé doslo, a obsah chybového
hlaseni.
» Obr.62

POZNAMKA: Po prochazeni informaci se miZete vratit na horni
obrazovku nabidky stisknutim klavesy nebo tlacitka @
Stisknutim klavesy @ se vratite na obrazovku dil¢i nabidky [Others
(Ostatni)] (Ostatni) nebo stisknutim tlacitka se vratite na obra-
zovku [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

UDRZBA

A\ UPOZORNENI: Pied provadénim kontroly nebo tdrzby se
vzdy ujistéte, ze je hlavni vypinac robotické sekacky vypnuty.
PFi provadéni udrzby nabijeci stanice se navic ujistéte, Ze jste
odpojili zastréku adaptéru stiidavého proudu ze zasuvky.

A\ UPOZORNENI: P¥i provadéni kontroly a Gdrzby vidy pouzi-
vejte rukavice a ochranné bryle. V opaéném pfipadé muze dojit
ke zranéni.

A UPOZORNENI: O vyménu akumulatoru pozadeite nasi pro-
dejni kancelar nebo mistniho prodejce.

K zachovani BEZPECNOSTI a SPOLEHLIVOSTI vyrobku musi byt
opravy a ve$kera dal$i udrzba &i sefizovani provadény autorizova-
nymi nebo tovarnimi servisnimi stfedisky spole¢nosti Makita s vyuzi-
tim nahradnich dili Makita.

POZOR: Nikdy nepouzivejte benzin, benzen, fedidlo, alkohol

¢i podobné prostredky. Mohlo by tak dojit ke zménam barvy,
deformacim ¢i vzniku prasklin.

POZOR: Zarizeni pravidelné ¢istéte. V podvozku nebo nabijeci
stanici se mohou hromadit zbytky travy.

POZOR: Zarizeni nemyjte vysokotlakou my¢kou. Mohlo by dojit
k poskozeni nebo poruse.

Cisténi robotické sekacky

A UPOZORNENI- P¥i &iéténi nozi sekacky a okolnich oblasti
bud'te opatrni, abyste se o noze nezranili.

A UPOZORNENI: Davejte pozor, aby se vam ruce nebo jiné
predméty nezachytily mezi horni kryt a podvozek nebo si
neporanili ruce o okraje horniho krytu pfi jeho nasazovani a
sundavani.

Otrete povrch horniho krytu a spodni stranu podvozku suchym hadfi-
kem nebo hadfikem navlhéenym ve zfedéném neutralnim Gisticim
prostfedku. Zcela setfete veskeré necistoty a zbytky travy, které se
nahromadily na kolech a kolem nich.

» Obr.63

POZNAMKA: Pfi silném znegisténi omyijte zafizeni vodou. Po
omyti vodou se doporucuje nechat zafizeni pfed op&tovnym pouzi-
tim dukladné vyschnout.
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Mezi hornim krytem a podvozkem se mohou hromadit zbytky travy.

Podle nize uvedeného postupu sejméte horni kryt a také ocCistéte

horni ¢ast podvozku.

» Obr.64: 1. Horni kryt 2. Podvozek 3. Pryzovy drzak 4. Hfidel
posuvniku

Zatimco drzite kryt displeje stisknuty, zvednéte a uvolnéte jednotlivé
¢asti horniho krytu znazornéné na obrazku.
» Obr.65: 1. Horni kryt 2. Kryt displeje

POZNAMKA: P¥i sejmuti horniho krytu se ujistéte, Ze v okoli nejsou
Zzadné prekazky.

POZNAMKA: Horni kryt a podvozek jsou pevné spojeny ve tfech
mistech. Silné zatdhnéte za horni kryt, dokud se pryzové drzaky
uvnitf horniho krytu neuvolni z posuvnych h¥idelt podvozku.

PFi vraceni horniho krytu do puvodniho stavu vyrovnejte pryzové
drzaky horniho krytu s posuvnymi hfideli podvozku a silné zatlacte
dold.

» Obr.66

POZNAMKA: Zvednutim pfedni a bo&ni &asti horniho krytu zkont-
rolujte, zda je horni kryt spravné pfipevnén k podvozku. Nespravné
pfipevnéni mize zplsobit selhani detekce snimacu.

Cisténi nabijeci stanice
Odstrarite veskeré nedistoty nebo ulomky, které se nahromadily na

nabijeci svorce a zakladné stanice nabijeci stanice.
» Obr.67: 1. Nabijeci svorka 2. Zakladna stanice

Kontrola nozii sekacky

Jednou tydné provedte kontrolu dle nize uvedeného postupu.

1. Vypnéte hlavni vypina¢ robotické sekacky a otoéte ji vzhlru nohama.
» Obr.68

2. Zkontrolujte stav nozu sekacky a otaceni zakladny noz(.
Zkontrolujte nasledujici body.

+  Otaci se zakladna nozu malou silou?

»  Jsou sekaci noze nadmérné opotfebované, prasklé, odstipnuté
nebo ohnuté atd.?

Zakladna nozl a sekaci noze
» Obr.69: 1. Normalni 2. Opotfebeni (A: 17,5 mm nebo méné)
3. Prasklé 4. Odstipnuté 5. Ohnuté 6. Zakladna nozu
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3. Zkontrolujte stav upevriovacich Sroubl sekacich noz.

Podle postupu v ¢asti ,Vyména nozi sekacky” (strana 114)
odstrarite upevnovaci Srouby a zkontrolujte stav upevnovacich

Pokud jsou sekaci noZze nadmérné opotfebené, prasklé, odstipnuté,
ohnuté atd. nebo jsou opotifebené upevrovaci Srouby sekacich noza,
postupujte podle nize uvedeného postupu a vyménte je.

Sroubd.

Upeviovaci Sroub sekacich nozu

» Obr.70:

1. Normalni 2. Opotfebené 3. Upevrovaci Sroub 2,

1. Vypnéte hlavni vypinac robotické sekacky a otocte ji vzhiru

nohama.
Upevnéte zakladnu noz.

POZNAMKA: Pokud pii tydennich kontrolach nezjistite zadnou
zvlastni abnormalitu, prodluzte interval kontrol.

POZNAMKA: Zivotnost sekacich noz(i se bude li§it v zavislosti na
prostiedi pouZiti. Zivotnost zkracuji zejména nasledujici podminky.
*  Dlouha doba sekani

«  Siroka pracovni oblast

*  Trava se silnymi stonky a listy

*  Hlavni obdobi pro rist travy

. Na travé ulpély necistoty, pisek nebo jina hmota

néni dokonc¢eno.
4. Kryt nozl

3. Sejméte sekaci noze.

» Obr.72: 1. Sroub 2. Sekaci ntiz

Zarovnejte otvory na kluzné desce, zakladné noZe a krytu noze a
poté vlozte kovovou ty¢ku. Pokud se zakladna nozl neotaci, je upev-

» Obr.71: 1. Kovova ty¢ka 2. Kluzna deska 3. Zakladna noz(

Pouzijte Sroubovak Plus a sejméte Srouby upevriujici sekaci noze.

Vyména nozi sekacky

krytem a podvozkem.

POZNAMKA: Pii demontazi roubu drzte sekaci nizZ prsty. V opag-
ném pfipadé muze sekaci ndz spadnout do mezery mezi hornim

AAVAROVANI: Sekaci noze sekacky vyméiiujte podie postupu 4.
v tomto navodu. Pokud je vyména provedena jinym zplisobem,
muize dojit k nehodé nebo zranéni.

Nasadte nové sekaci noze.

rolujte, zda se sekaci noze otaceji kolem Sroubu.

» Obr.73

povrchu.

A UPOZORNENI: Pi vyméné sekacich nozti vidy pouzivejte
ochranné bryle a rukavice.

A\ UPOZORNENI: Vyménu provadéijte na rovném a stabilnim .

Pouzijte Srouby dodané s novymi sekacimi nozi. Po pfipevnéni zkont-

sekacich noza.

znovu nepouzivejte)

stavu travy.

POZOR: Sekaci noze vyménuijte priblizné kazdych 2 az 6 tydnd.
Cas vymény se bude liit v zavislosti na frekvenci sekani a 5,

POZOR: Sekaci noze jsou tfi. Vyménujte vSechny tfi noze
najednou. | kdyz je poskozen pouze jeden sekaci nliz, vyméiite
vSechny tfi noze.
POZOR: Vyména sekacich noztli vyzaduje nasledujici nastroje.
Pripravte si tyto nastroje predem.
«  Sroubovak (Plus) (pouziva se k odstranéni a pfipevnéni nozi)
. Kovova tycka ®6 mm nebo Sroubovak s délkou 160 mm nebo
vice (pouziva se k upevnéni zakladny nozu)

POZOR: Dodrzujte nasledujici body, abyste zabranili padu
Pouzijte Srouby dodané se sekacimi nozi. (Sejmuté Srouby

*  Srouby pevné utahnéte, aby nebyly uvolnéné.

» Obr.74: 1. Kovova tycka

Odstrarite kovovou ty¢ku upevriujici zakladnu nozl a vratte
robotickou sekacku obracenou vzhiru nohama do ptvodniho stavu.

POZNAMKA: Po vymé&né sekacich noZ( nezapomefite pFi opétov-
ném zapnuti zapnout hlavni vypinac¢ robotické sekacky.

Pravidelné kontroly

Pravidelné kontrolujte nasledujici body.

Misto kontroly Kontrolovana polozka Protiopatieni Frekvence
kontrol
Roboticka Vyskytl se néjaky problém na sekacich nozich? | Pokud sekani nelze provést dobfe, vypnéte hlavni vypina¢, zkontrolujte, zda Jednou tydné
sekacka sekaci noZe nejsou opotfebené, prasklé nebo odstipnuté, a v pfipadé potfeby
sekaci noZe vyménte.

Pohybuje se roboticka sekacka stabilné? Pokud se roboticka sekacka pohybuje nestabilné, vypnéte hlavni vypinac a zkon- Jednou za
trolujte, zda nejsou poskozena kola a napravy nebo zda nejsou zachyceny cizi meésic
prfedméty nebo se na kolech a napravach nenahromadily necistoty a $pina. Pokud
se problém nevyfesi, kontaktujte nase obchodni zastoupeni.

Ozyva se neobvykly zvuk? Pokud se ozyva neobvykly zvuk, vypnéte hlavni vypina¢ a zkontrolujte, zda se Jednou za
v rotujicich €astech kol a sekacich nozich nenachazeji néjaké cizi pfredméty. mésic
Pokud se problém nevyresi, kontaktujte nase obchodni zastoupeni.

Lze parkovani provést spravné? Pokud parkovani nelze provést, vypnéte hlavni vypinag, pfesurite robotickou Jednou za
sekacku ruéné a zkontrolujte, zda je mozné spravné pfipojeni k nabijeci stanici. meésic
Pokud spravné parkovani neni mozné, zkontrolujte nasledujici body.

- Odstrarite vSechny prekazky z blizkosti kol.
- Spravné nasadte horni kryt. (Horni kryt by mél byt upevnén na tfech mistech)
- Pokud je podklad pod zakladnou stanice nerovny, vyhladte jej.
Nabijeci Sviti indikator stanice zelené? Pokud sviti nebo blika ¢ervené nebo nesviti, roboticka sekacka nebude moci Kdyz se LED
stanice sekat. Zkontrolujte nasledujici body a provedte pfislusna protiopatfeni. dioda na robo-
- Je adaptér stfidavého proudu spravné pfipojen k napajeci zasuvce? tické sekacce
- Je ohranicujici kabel spravné prfipojen k adaptéru stfidavého proudu a nabijeci rozsviti nebo
stanici? blika ¢ervené
- Jsou konektory hrani¢niho vodice spravné pfipojeny k nabijeci stanici?
- Jsou spojky pfipojené k hrani¢nimu vodici spravné pfipojeny?
- Je hrani¢ni vodi¢ ¢aste¢né preruseny?

Je nabijeci stanice spravné upevnéna? Pokud se nabijeci stanice posunula, utahnéte Sroubové koliky pomoci Sestihran- Jednou tydné
ného klice 6.

PFilnuly na svorky cizi pfedméty? Nékteré pfilnuté latky mohou branit spravné komunikaci a nabijeni. Odstrarite Jednou tydné
veskeré necistoty z nabijeci svorky a dalSich svorek.

Vyéniva vodici vodi¢ ze zakladny stanice? Pokud vodici vodi€ vyéniva z drazky zakladny stanice, zasurite jej znovu. Jednou tydné

Adaptér stfida- | Jsou napdjeci zastrcka a pfipojovaci svorky Pokud je zasuvka nebo pfipojovaci svorka uvolnénad, zastréte ji znovu. Jednou za

vého proudu pevné zasunuty az na doraz? mésic

E obhrlanlcuum Jsou kabely poskozené? Pokud je plast kabelu sloupnut nebo vazné poskozen, kontaktujte nase obchodni Jednou za
abe zastoupeni. meésic
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Misto kontroly Kontrolovana polozka Protiopatieni Frekvence
kontrol
Misto prace Jsou pfitomny néjaké cizi predméty? Odstrarite veskeré predméty, které by mohly poskodit sekaci noZe nebo se zachy- Jednou za

tit do rotujicich ¢asti robotické sekacky. (Malé kaminky, vétve, odpadky, strunové meésic
predméty atd.)

Doslo k néjaké zméné v pracovnim prostfedi? Provedte nasledujici protiopatfeni. Jednou za
- Pokud vyska travy pfesahuje 65 mm, sekejte ji na tuto vySku nebo méné. mésic
- Odstrarite veskery plevel, ktery je vys$si nez trava.
- Vypliite pfipadné diry nebo prohlubné a vyrovnejte mistni nerovnosti.
- Zafizeni nepouzivejte, pokud zde jsou hluboké louZe nebo nahromadény snih.
Doslo k néjakému problému s instalaci hranic- Pokud vodi¢e vystupuji ze zemé, znovu je upevnéte pomoci koliku. Jednou za
niho a vodiciho vodi¢e? mésic

Manipulace po skonéeni sezéony

Po skonceni sekaci sezony odstrarite nasledujici dily z mista, kde
jsou nainstalovany, a uloZte je uvnitf.

»  Roboticka sekacka

*  Nabijeci stanice

*  Adaptér stfidavého proudu

¢ Ohranicujici kabel

POZOR: Pied uskladnénim robotickou sekacku nabijte. |

POZNAMKA: Hrani¢ni vodi¢ a vodici vodié (vodie) mohou byt
ponechany nainstalované.

Robotickou sekacku a nabijeci stanici pfed ulozenim vycistéte.
Kromé toho demontuijte jednotlivé dily dle nize uvedenych postupt.

Sejmuti adaptéru stifidavého proudu
1. Odpojte adaptér stfidavého proudu ze zasuvky.
2. Odstrante ohranicujici kabel.

3. Pokud je adaptér stfidavého proudu pfipevnén ke sténé, sejméte
jej ze stény.
» Obr.75

POZNAMKA: Sejméte adaptér st¥idavého proudu v pofadi dle Sisel
uvedenych na obrazku.

Demontaz nabijeci stanice

| A\ UPOZORNENI: P¥i praci pouzivejte rukavice.

1. Otevrete kryt nabijeci stanice a odstrarite ohranicujici kabel.
» Obr.76

2. Vytahnéte hrani¢ni vodi¢ a svorky vodiciho vodiCe a sejméte
kazdy vodi€ z nabijeci stanice.

3. Odstrarite Sroubové koliky ze zakladny stanice pomoci
Sestihranného klice 6.
» Obr.77

Skladovani

A\ UPOZORNENI: Robotickou seka&ku skladuite ve stavu
s vypnutym hlavnim vypinaéem.

Pokud je roboticka sekacka ponechana bez provozu po dlouhou
dobu se zapnutym napajenim, akumulator se muze vybit a stat se
nepouzitelnym.

POZOR: Pied ulozenim otiete svorky nabijeci stanice, vodice a
kabely suchym hadrikem atd. Skladovani s pfilnutymi neéisto-
tami mlize zpUsobit rez nebo korozi.

POZOR: Vlozte Srouby pouzivané k upevnéni nabijeci stanice
a adaptéru stiidavého proudu do pytliku nebo jiné nadoby a
peclivé je ulozte, aby se neztratily.

Skladujte polozky na misté, které splfiuje nasledujici podminky.

. Rovné a stabilni misto

. Misto mimo pFfimé slunecni svétlo a nevystavené desti nebo
snéhu atd.

*  Misto s nizkou vlhkosti

¢ Misto mimo dosah déti

POZNAMKA: Robotickou sekacku Ize skladovat ve svislé poloze,
jak je znazornéno na obrazku. Pfi skladovani nastojato vyberte také
rovné a stabilni misto.

» Obr.78

Pri likvidaci tohoto produktu

Pfi likvidaci tohoto produktu dodrZujte mistni pfedpisy a jednotlivé
¢asti zlikvidujte spravnym zplsobem.

AVAROVANI: Roboticka sekaika obsahuje akumulator. Pi
likvidaci tohoto produktu vyjméte akumulator a zlikvidujte jej
oddélené. Pokud akumulator nezlikvidujete samostatné, maze dojit
k nehodé nebo zranéni v dusledku prasknuti, pozaru nebo koure.

A\VAROVANI: Nepracuijte s mokryma rukama. MizZe to zptisobit
uraz elektrickym proudem.

| A\UPOZORNENI: Pii praci noste rukavice.

POZNAMKA: Pro vyjmuti akumulatoru je nutné demontovat podvo-
zek. Pfipravte si Sroubovak Plus.

Vyjmuti akumulatoru

A UPOZORNENI: Akumulator vyjimejte pouze pii likvidaci
tohoto produktu.

A\ UPOZORNENI: O vyménu akumulétoru pozadejte nasi
prodejni kancelar nebo mistniho prodejce. Pokud se pokusite
o vyménu akumulatoru sami, muze to mit vliv na vodotésnost
zarizeni.

1. Vypnéte hlavni vypinac robotické sekacky.

2. Sejméte horni kryt.
» Obr.79: 1. Vypinac 2. Horni kryt 3. Podvozek

3. Povolte 14 Sroubl na horni ¢asti podvozku a sejméte horni

plast.

» Obr.80: 1. Horni plast

4. Odpojte 2 konektory pfipojené k akumulatoru.

» Obr.81: 1. Kryt akumulatoru 2. Konektor (maly) 3. Konektor
(velky)

POZNAMKA: Pokud je provedeni postupu obtiZné, odstrafite
konektor pfipojeny k hornimu krytu.

5. Odpojte 3 konektory pfipojené k hlavni desce.
» Obr.82: 1. Hlavni deska 2. Konektor (velky) 3. Konektor (maly)

6. Sejméte 3 Srouby krytu akumulatoru.
» Obr.83: 1. Kryt akumulatoru

7. Sejméte kryt akumulatoru a poté vyjméte akumulator spolu
s polstrovanim.

» Obr.84: 1. Kryt akumulatoru 2. Akumulator 3. Polstrovani
8. Vyjméte akumulator z polstrovani.

PFi likvidaci akumulatoru dodrzujte mistni predpisy.

| A UPOZORNENI: Vyjmuty akumulator nerozebirejte.
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OCHRANNY SYSTEM

Ochranny systém a indikace chyb

Roboticka sekacka je vybavena ochrannym systémem. Kdyz dojde k chybé, aktivuje se ochranny systém a vSechny motory se automaticky zastavi.
Podrobnosti o chybé se zobrazi na LCD obrazovce s kédem chyby.

Koéd Podrobnosti o chybé Pricina Akce
EO012 Problém s motorem pravého kola Cizi pfedméty jako trava nebo vétve brani kolum Zkontrolujte kola a odstrante vSechny cizi pfedméty.
E013 Problém s motorem levého kola v otaceni, nebo je hnaci motor pfetéZovan opakova- | Zkontrolujte také, zda je pracovni oblast v sou-
nymi kolizemi. ladu s pracovnim prostfedim uvedenym v navodu
k pouziti.
Po chvili zafizeni znovu spustte.
E020 Motor nozu je pretizeny Motor nozZe je z urcitych pficin pfetizen. Napriklad cizi | Zkontrolujte okoli zakladny noZe a odstrarite veskeré
E021 Problém s motorem nozi predmeéty, jako je trava nebo vétve, brani v otaceni cizi pfedméty.
zakladny noze. Po chvili zafizeni znovu spustte.
E030 Pretizeny motor vysky sekani Motor vy$ky sekani je z urcitych pficin pretizen. Zkontrolujte mechanismus nastaveni vy$ky sekani a
E031 Problém s motorem vy&ky sekani Na’pr’lklad cizi predmety_, jako je trava r}ebg vétve, o odstrante veskeré cizi pfedméty.
brani v pohybu mechanismu nastaveni vysky sekani.
E040 Zadny signal vodice Pfipojeni adaptéru stfidavého proudu, ohranicuji- Zkontrolujte kontrolku na nabijeci stanici.
ciho kabelu nebo hrani¢niho vodice je $patné nebo Zelena/sviti: Obratte se na prodejce nebo nasi pro-
poskozené. dejni kancelafr.
Cervena/blika: Zkontrolujte hraniéni vodi& a znovu jej
pripojte. Pokud zjistite poSkozeni, provedte vyménu.
Nesviti: Zkontrolujte adaptér stfidavého proudu a
ohranicujici kabela kabel a znovu je pfipojte. Pokud
zZjistite poskozeni, provedte vyménu.
Kazdy kéd kanalu zafizeni a nabijeci stanice se liSi. | Zmérite odpovidajicim zplisobem kéd kanalu sig-
nalu vodi¢e v nabidce [Security (Zabezpeceni)]
(Zabezpeceni).
Stroj je pfili§ daleko od hrani¢niho vodice. Znovu nainstalujte hrani¢ni vodic¢ tak, aby cela pra-
covni oblast byla do 35 m od hrani¢niho vodice.
Signaly jsou blokovany okolnimi kovovymi predméty | Zvyste silu signalu v pracovni oblasti zvySenim poctu
(ploty, betonarska ocel) a rusenim jinych zafizeni. ostrovli v pracovni oblasti, zmensenim pracovni
oblasti atd.

E041 Vné pracovni oblasti Nespravné pfipojeni nebo instalace hrani¢niho Zkontrolujte, zda jsou hrani¢ni vodic¢e spravné nain-

vodi€e. Napriklad jsou hrani¢ni vodiCe prekfizeny stalovany a pevné pfipojeny k nabijeci stanici.

nebo zatizeni vyjizdi z pracovni oblasti kvuli vyso- Zpusob instalace naleznete v kapitole o instalaci

kému sklonu. hraniéniho vodice v Pravodci nastavenim.

Signaly jsou blokovany okolnimi kovovymi pfedméty | Zvyste silu signalu v pracovni oblasti zvy$enim pocétu

(ploty, betonarska ocel) a ru§enim jinych zafizeni. ostrovll v pracovni oblasti, zmen$enim pracovni
oblasti atd.

Dochazi k ruseni signalu z jinych zafizeni v okoli. Zmérite odpovidajicim zplisobem kéd kanalu sig-
nalu vodice v nabidce [Security (Zabezpeceni)]
(Zabezpeceni). A znovu nainstalujte hrani¢ni vodice
tak, aby vzdalenost obou hrani¢nich vodicu byla vétsi
nez1m.

E051 Docasny problém Zafizeni ma vysokou teplotu nebo po povelu k sekani | Po chvili stroj restartujte nebo uvolnéte tlacitko

z(stava aktivni tlacitko ,ZASTAVENI". LZASTAVENI* zavienim krytu displeje po zadani
povelu k sekani.

E060 Vybity akumulator Zafizeni neni schopno nalézt nabijeci stanici. Zkontrolujte instalaci hrani¢niho vodi¢e a vodiciho
vodice.

ZpUsob instalace naleznete v kapitole o instalaci
hraniéniho vodi¢e a vodiciho vodi¢e v Privodci
nastavenim.
PFi praci v dilci oblasti je mozZnost seceni nastavena | PFi praci v dil¢i oblasti nastavte moznost se€eni na
na [Auto mowing (Automatické sekani )] (Automatické | [Mowing without charging (Sekani bez nabijeni)]
sekani). (Sekani bez nabijeni). Pri praci v diléi oblasti se
zafizeni nemuze vratit do nabijeci stanice.
Akumulator je zcela vybity. Pfipojte zafizeni k nabijeci stanici za ucelem nabijeni.
E064 Nizka urover nabiti akumulatoru Akumulator je pFili§ vybity. Pokud p[gblem ;_)r(,atrvava,'cibratte se na prodejce
nebo nasi prodejni kancelar.
Akumulator je zcela vybity.
E080 Problém s elektronikou Vyskytl se doCasny problém tykajici se elektroniky Restartujte stroj.
nebo firmwaru produktu. Pokud problém pretrvava, obratte se na prodejce
nebo nasi prodejni kancelar.

E100 Zaseknuty Zadni kola se protaceji v dusledku blata. Vyvarujte se protaceni zadnich kol vyrovnanim zemé
nebo omezenim pracovni oblasti hrani¢nim vodic¢em.

E101 Problém s parkovanim Stroj se nepodaifilo pfipojit k nabijeci stanici nebo Vycistéte kazdou svorku. Pokud je nabijeci stanice

doslo k chybé nabijeci stanice. naklonéna nebo deformovana, polozte ji naplocho.
Pokud kontrolka nabijeci stanice sviti ¢ervené, vytah-
néte zastréku, chvili pockejte a poté nabijeci stanici
restartujte.

E102 Vzhuru nohama Zafizeni je velmi naklonéno nebo pfevraceno. Opravte polohu zafizeni.

E103 Sekacka naklonéna Zafizeni je naklonéno mimo pfijatelny rozsah. PFesurite zafizeni na rovnou plochu. Znovu nainsta-
lujte hrani¢ni vodi¢ tak, aby velké svahy byly mimo
pracovni oblast.

E104 Zvednuty Snimac zvedani se aktivuje, protoZe zafizeni narazi | UdrZujte vzdalenost mezi prekazkou a pracovni

nebo najede na prekazku. oblasti a restartujte zafizeni.

E105 Problém se snimacem kolize Horni kryt se nemUze vrétit do standardni polohy. Pokud se stroj dotkne pfekazky, uvolnéte zafizeni
od prekazky. Odstrarite veskeré necistoty nebo cizi
predméty mezi hornim krytem a podvozkem a ujistéte
se, ze se horni kryt volné pohybuje kolem posuvnych
hiideli.
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Akce

Obratte se na prodejce nebo nasi prodejni kancelar.

Kéd Podrobnosti o chybé Pric¢ina

E200 Problém se snimacem smycky Snimac vodi¢e ma Spatny kontakt nebo je vadny.

E201 Problém se snimacem naklonéni Komunikace se snimacem naklonéni se nezdafila.

E202 Problém s vypinacem Spolehlivost tlagitka ,ZASTAVENI* klesa.

E203 Problém se snima¢em IMU Komunikace se snima¢em IMU se nezdafila.

E204 Problém se snimacem vysky sekani Snimac¢ zvedaciho mechanismu ma Spatny kontakt
nebo je vadny, doslo k chybé v zapojeni.

E206 Problém se snimacem zvednuti Spolehlivost snimace zvedani klesa.

rv s

RESENI POTIZi

Pokud si myslite, ze doslo k poruse

Nez pozadate o opravu nebo poloZite dotaz, zkontrolujte nasledujici.

Problém

Pravdépodobna pfic¢ina (porucha)

Naprava

LCD obrazovka se nezobrazuje.

Je vypnuté napajeni robotické sekacky?

Zapnéte napajeni robotické sekacky. (Viz ¢ast ,Zapnuti/vypnuti
napajeni*.)

Roboticka sekacka nebézi.

Vyskytla se chyba robotické sekacky? (Blika LED
dioda ¢ervené?)

Roboticka sekacka nebézi béhem trvani chyby. Zkontrolujte
chybovy kéd. (Viz ¢ast ,OCHRANNY SYSTEM".)

Vyskytla se chyba nabijeci stanice?

Zkontrolujte indikator stanice. Naprava je popsana v kapitole
,Zahajeni sekani”.

Muze byt pferuseny hrani¢ni vodic.

Zkontrolujte indikator stanice. Naprava je popsana v kapitole
,Zahajeni sekani".

Roboticka sekacka se nemuze pfipojit k nabi-
jeci stanici.

Nabijeci stanice je zdeformovana.

Umistéte nabijeci stanici pevné na rovny povrch.
Informace o instalaci nabijeci stanice naleznete v kapitole
L,Umisténi nabijeci stanice v Privodci nastavenim.

Vodici vodi¢ neni poloZen pfimo z nabijeci stanice
nebo je vzdalenost nespravna.

Nainstalujte vodici vodi¢ alespori 2 metry pfimo od nabijeci
stanice.

Informace o instalaci vodicich vodi¢t naleznete v kapitole
,Podminky instalace vodiciho vodi¢e“ v Privodci nastavenim.

Vodici vodi¢ neni spravné pfipevnén k nabijeci
stanici.

Zajistéte vodici vodi€ do drazky ve stfedu zakladny stanice nabi-
jeci stanice.

Informace o instalaci vodiciho vodi¢e naleznete v kapitole
LInstalace vodiciho vodi¢e* v Privodci nastavenim.

Zadni kola robotické sekacky nebo nabijeci sta-
nice jsou znecisténa.

Vycistéte zadni kola robotické sekacky a zakladnu nabijeci
stanice.

Nabijeci svorky na robotické sekacce nebo nabi-
jeci stanici jsou znecisténé.

Vycistéte nabijeci svorky. Pokud problém pfetrvava i po vycisténi
nebo pokud jsou svorky vyrazné opotfebené, obratte se na nasi
prodejni kancelar nebo mistniho prodejce.

Roboticka sekacka se nevraci do nabijeci
stanice.

ProtoZe se roboticka sekacka nachazi v aktivni
vyhledavaci periodé vodiciho signalu, nevraci se
s hraniénim signalem.

Neni-li vodici vodi¢ nainstalovan, nastavte dobu aktivniho vyhle-
davani vodiciho signalu na 0 minut.

Postup nastaveni je uveden v kapitole ,Nastaveni obdobi aktiv-
niho vyhledavani pro signal navadéni*.

Roboticka sekacka nevyjizdi z nabijeci stanice po
zméné pracovni oblasti.

Nechte robotickou sekacku opustit nabijeci stanici a nechte ji
ulozit okolni magnetické pole do paméti.
Postup nastaveni je uveden v kapitole ,Predvolby navigace*.

Roboticka sekacka se nemuze vratit pomoci hra-
niéniho signalu, protoze hrani¢ni vodi¢ instalovany
v blizkosti nabijeci stanice je nespravny.

Nainstalujte hrani¢ni vodi¢ 1,5 m rovné na obé strany nabijeci
stanice.
Informace o instalaci hrani¢niho vodi¢e naleznete v kapitole

P

wInstalace hrani¢niho vodi¢e“ v Pravodci nastavenim.

Akumulator se nenabiji

Pokud je akumulator zcela vybity, muze chvili
trvat, nez se akumulator zacne nabijet.

PFipojte robotickou sekacku k nabijeci stanici se zapnutym hlav-
nim napajenim a chvili po¢kejte, dokud nezaéne nabijeni. Pokud
problém pfetrvava, obratte se na nasi prodejni kancelar nebo
mistniho prodejce.

Nabijeci svorky na robotické sekacce nebo nabi-
jeci stanici jsou znecisténé.

Vycistéte nabijeci svorky. Pokud problém pfetrvava i po vycisténi
nebo pokud jsou svorky vyrazné opotfebené, obratte se na nasi
prodejni kancelar nebo mistniho prodejce.

Roboticka sekacka zustane v nabijeci stanici
dlouhou dobu a nezacne sekat.

Kryt displeje je zavfeny, ale tlacitko pro spusténi
sekani neni stisknuto.

Po stisknuti tladitka pro spusténi sekani zavrete kryt displeje.
Pokyny viz kapitolu ,Zahajeni sekani*.

Roboticka sekacka je po navratu do nabijeci
stanice v pohotovostnim stavu.

Po nabiti zkontrolujte moznosti provozu.
Pokyny viz kapitolu ,Predvolby parkovani*.

Roboticka sekacka nefunguje, pokud je teplota
akumulatoru pfili§ vysoka nebo pfili§ nizka.

Po chvili robotickou sekacku znovu spustte.

Nenormalni vibrace/hluk

Sekaci n0z je poSkozeny.

Zkontrolujte stav sekacich noz( a vymérite je za nové noze a
Srouby.
Pokyny k vyméné viz kapitolu ,Vyména noZ( sekacky”.

V sekacim nozi je zaseknuty cizi predmét.

Zkontrolujte ¢ast kolem sekaciho nozZe a odstrarite veskeré cizi
predméty.

Roboticka sekacka pracuje v nechtény cas/
datum.

Nespravné datum a €as robotické sekacky.

Zkontrolujte datum a ¢as robotické sekacky.
Pokyny k nastaveni rozvrhu viz kapitolu ,Zména nastaveni data
a casu".

NeumyslIné nastaveni planovaného sekani.

Zménte rozvrh sekani.
Pokyny viz kapitolu ,Planovani sekani”.

Roboticka sekacka jede, ale motor sekaciho
noze se neotadi.

Roboticka sekacka se prave rozjela nebo se vraci
do nabijeci stanice.

Motor noZe se neotaci, kdyZ roboticka sekacka pravé zacala
jezdit nebo kdyZ se vraci do nabijeci stanice.
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Problém

Pravdépodobna pfic¢ina (porucha)

Naprava

Kratka doba sekani

NozZe sekacky jsou opotfebené a zatizeni motoru
sekaciho noze se zvysilo.

Vyméiite sekaci nuz.
Pokyny k vyméné viz kapitolu ,Vyména nozi sekacky".

Blizi se konec Zivotnosti akumulatoru.

Obratte se na nasi prodejni kancelaf nebo mistniho prodejce.

Kratka doba sekani a nabijeni

Blizi se konec Zivotnosti akumulatoru.

Obratte se na nasi prodejni kancelar nebo mistniho prodejce.

Motor noZe je z urcitych pFicin pretizen.

Obratte se na nasi prodejni kancelaf nebo mistniho prodejce.

Nerovnomérné sekani travniku

Rozvrh sekani je pfilis kratky na posecéeni celé
pracovni oblasti.

ZmenSete velikost pracovni oblasti nebo prodluzte rozvrh.
Pokyny viz kapitolu ,Planovani sekani*.

NoZe sekacky jsou opotfebené a zatiZzeni motoru
sekaciho nozZe se zvysilo.

Vymeérite sekaci nuz.
Pokyny k vyméné viz kapitolu ,Vyména nozi sekacky".

Travnik je pfili§ dlouhy pro nastavenou vysku
sekani.

Predem zmérite vySku sekani nebo sekejte travnik na 65 mm
nebo méné.
Pokyny ke konfiguraci viz kapitolu ,Uréeni vysky sekani*.

Trava, vétve nebo jiné cizi pfedméty brani otaceni
zakladny nozZe nebo kol.

Zkontrolujte zakladnu nozZe nebo kola a odstrarte veskeré cizi
predméty.

Na travniku se tvofi vyjeté koleje.

Roboticka sekacka se opakované pohybuje po
urcité draze.

Upravte Sifku posunu navigace. ;
Pokyny ke konfiguraci viz kapitolu ,Uprava Sitky posunu
navigace“.

Nemuze se pohybovat po draze.

Sitka drahy je Gzka.

Sitka trasy musi byt nejméné 150 cm.
Informace o instalaci hrani¢nich vodi¢u naleznete v kapitole
,Podminky instalace hrani¢niho vodi¢e“ v Pravodci nastavenim.

Roboticka sekacka nemuze prejit pres dva
hraniéni vodic¢e na ostrov a z néj.

Dva hraniéni vodi¢e do a z ostrova nejsou blizko
u sebe.

PFiblizte (0 cm) oba hraniéni vodice k ostrovu a zpét.
Informace o instalaci hrani¢niho vodice naleznete v kapitole
LJInstalace hrani¢niho vodi¢e“ v Privodci nastavenim.

Spiralové sekani nefunguje.

Normalni sekani neprobihalo 30 minut.

Spiralové sekani funguje, kdyz je detekovana husta trava asi po
30 minutach bézného sekani travniku.
Vice informaci je uvedeno v kapitole ,Sekani neposekané travy*

Zapomenuty PIN kod.

Obratte se na prodejce nebo nasi prodejni kancelar.
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