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Language
English I
Svenska
Hrvatsk
Cestina
Dansk
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Date and time

Date format: Year/Month/Day I3
Time format: < 24 hours
Next
Date and time
Date: 204 - -7
Time; 10 : 18
Verify
Fig.40 |
Mowing area
< 500-1,000 m 3

PIN code
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Re-enter PIN code

Mower departing points

1)[61] 30m 25% <

20 s0m 50% ik
B

>

A ]--m %
5[--]---m---% i 62
Mower departing points
Wire to trace: <
Departure position: 2 m
Probability 25%) 25 %
Verify Test

)
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Park menu

Stay at charging station

Schedule restart time [ 3hs later]
Restart on schedule [ (Mon)11:00 AM]
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CESKY (Puvodni navod k pouzivani)

Uvod

Tato pfirucka je privodce nastavenim robotické sekacky. Tento navod popisuje postupy pro instalaci nabijeci stanice, instalaci hrani¢niho vodice,
instalaci vodiciho vodi¢e a po¢ate¢ni nastaveni robotické sekacky. Nezapomernite prostudovat navod k pouziti tohoto produktu z hlediska bezpec-
nostnich opatfeni pfi pouziti.

O robotické sekacce

Roboticka sekacka provadi pracné sekani travy automaticky. Tento produkt ma nasledujici hlavni soucasti.

*  Roboticka sekacka

Toto je hlavni jednotka, ktera seka travnik. Nabiji se z nabijeci stanice a automaticky seka travu v pracovni oblasti.

Nabijeci stanice

Timto se nabiji roboticka sekacka a vedou signaly v hrani¢nim vodici a vodicim vodici.

Hranié€ni vodi¢

Tento vodi€ je instalovan kolem vné&jsi strany pracovni oblasti. UmoZnuje robotické sekacce rozpoznat pracovni oblast, ve které ma sekat
travnik.

Vodici vodi¢

Tento vodi¢ vede robotickou sekacku k nabijeci stanici. Tento vodi¢ také vede sekacku do oblasti, kde sekacka na travu pracuje méné €asto
z topografickych a podobnych divodu.

(Instalace vodiciho vodice je volitelna.)

» Obr.1: 1. Roboticka sekacka 2. Nabijeci stanice 3. Hrani¢ni vodi¢ 4. Vodici vodi¢

| POZNAMKA: Pred instalaci vodie se doporuduje vytvofit instalaéni vykres pracovni oblasti, jak je znazornéno vyse.

Popis prirucek

.

Privodce nastavenim

Zde jsou popsany postupy pro instalaci nabijeci stanice, instalaci hrani¢niho vodice, instalaci vodiciho vodi¢e a po€ate¢ni nastaveni robotické
sekacky.

Navod k obsluze tohoto produktu

Popisuje hlavni funkce, bezpeénostni opatieni, rizna nastaveni a udrzbu robotické sekacky.

Ovéreni obsahu baleni

Nabijeci stanice Adaptér stfidavého proudu Ohranicujici kabel
(Tvar zastrcky adaptéru stfidavého proudu se lisi
v zavislosti na zemi.)

Vodi¢ (150 m) Kolik (pro upevnéni vodicu) 150 ks Sroubovy kolik (pro upevnéni nabijeci stanice) (8 ks)

4
/4
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Sestihranny kli& 6 (1 ks) Sekaci ntiz Sroub (pro upevnéni sekaciho noze)
(celkem 12 ks, 3 ks je instalovano, 9 ks rezervnich) (celkem 12 ks, 3 ks je instalovano, 9 ks rezervnich)

EAAAA
TYVY

NI
NI
NN,

Konektor (5 ks) Spojka (3 ks) Navod k obsluze

\\

LR
DS QD&

Méfridlo (vystfihnéte podél dérovani z obalu) Roboticka sekacka

Nastroje potrebné pro instalaci

Stipaci klesté Klesté Plastové kladivo
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Prenaseni robotické sekacky

A\VAROVANI- Ujistéte se, Ze je hlavni vypinaé robotické sekacky vypnuty.
AVAROVANI': PFi pfenaseni robotickou sekacku nedrzte za nic jiného nez rukojet.
AVAROVANI': Nedrzte robotickou sekacku tak, aby sekaci noze mifily k vam.
AVAROVANI': Robotickou sekacku nepouzivejte, kdyz se ji dotykaji jini lidé.

1. Pokud je roboticka sekagka v provozu, stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI*.
Kryt displeje se otevfe a roboticka sekacka se zastavi.
2. Zavrete kryt displeje a stisknéte stranu O hlavniho vypinace.

3. Uchopte rukojet a zvednéte robotickou sekacku.
» Obr.2: 1. Rukojet 2. Vypinaé

Priprava pracovni oblasti

Provedte nasledujici pfipravu, abyste nebranili automatickému seceni robotické sekacky.
Odstrante z pracovni oblasti vétve, kameny a dalSi velké pfedméty.

Pokud vyska travy presahuje 100 mm, sekejte ji na tuto vySku nebo méne.

Vyplrite a uhladte vSechna propadla mista nebo mista, kde se tvofi kaluze.
Odstranite pfipadné nahromadény snih.

e o o

)

Instalace adaptéru stridavého proudu

Vyberte si dobfe vétrané zastinéné misto, kam neprsi. Umistéte adaptér stfidavého proudu do vysky 30 cm nebo vice od zemé. Adaptér stfidavého
proudu se doporucuje upevnit na sténu pomoci Sroub(.

| POZOR: Abyste zabranili deformaci nebo poskozeni konektoru, pripojte konektor rovné, bez naklonéni.

POZNAMKA: Je vyZadovan doméaci napajeci zdroj pro venkovni umisténi, které neni vystaveno desti.
POZNAMKA: Pokud misto instalace postrada dostate&nou nosnost, vyztuzte jej.

POZNAMKA: Po instalaci adaptéru stfidavého proudu odpojte napajeci zastréku adaptéru sttidavého proudu.
POZNAMKA: Nespojujte vice ohraniéujicich kabeld.

» Obr.3: 1.Adaptér stfidavého proudu 2. Ohranicujici kabel

» Obr.3: a) 30 cm nebo vice nad zemi

Umisténi nabijeci stanice

Nabijeci stanice nabiji robotickou sekacku a vysila signaly do hrani€niho vodice a vodiciho vodice.

Podminky instalace nabijeci stanice

POZOR: Zakladnu stanice neohybejte.

Vyberte si pfipadné rovné misto v blizkosti zdroje napajeni (v rozmezi +5°).

Vyberte misto, které je chranéno pfed pfimym slune¢nim zafenim.

Pokud je nabijeci stanice umisténa na travniku, méla by byt plocha, na ktera ma byt umisténa, posekana nakratko.
Od zadni strany nabijeci stanice existuje prostor 3 m nebo vice.

» Obr.4: 1.Zakladna stanice

» Obr.4: a)5° nebo méné b)3 m nebo vice

Uréeni polohy nabijeci stanice

Urcete polohu nabijeci stanice podle podminek instalace.

| POZNAMKA: Nabijeci stanici neupevriujte. V tomto kroku musite pouze rozhodnout o poloze nabijeci stanice.

Instalace hrani¢niho vodice

Hrani¢ni vodic€ je instalovan kolem nejvzdalenéjsi strany oblasti, kde bude robotickéa sekacka provadét sekani. Nainstalujte hrani¢ni vodic tak,
aby obklopoval pracovni oblast v jediné nepferuSované linii, a pfipojte oba konce hrani¢niho vodi€e k nabijeci stanici.

Roboticka sekacka nebude spravné fungovat, pokud neni hrani¢ni vodi¢ spravné nainstalovan. Hrani¢ni vodi¢ nainstalujte dle pokyn( v této
pfirucce.

Pokud je na zemi kovovy pfedmét, jako je ocelova ty¢, kovovy pfedmét rusi signal smycky a zplsobi zastaveni.

POZNAMKA: Existuji dva zpUsoby instalace hraniéniho vodiée; upevnéni pomoci kolikii nebo zakopani do zemé& (do 20 cm). Tento navod
k obsluze vysvétluje instalaci pomoci koliku.
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Podminky instalace hrani¢niho vodice

Hraniéni presah robotické sekac¢ky mizete nastavit v rozmezi 20 az 50 cm. Tento navod popisuje podminky pfi vychozim nastaveni (32 cm).
Podrobnosti o nastaveni naleznete v kapitole ,Pfedvolby navigace® v navodu k pouziti.

Obrazek Podminka

Oddélte pfiblizné 35 cm od prekazek o vysSce 5 cm nebo vice. (Plocha asi 25 cm
\ ) od prekazky zUstane neposekana. )

K uréeni vhodné vzdalenosti od pfekazek pouzijte dodanou mérku. (Vystfihnéte
mérku podél dérovani z obalu.)

Vi
/
/)
/
/

/

2\
7 INNA NN

Oddélte je asi 30 cm od pfekazek s vySkou mensi nez 5 cm. (Oblast pfiblizné
20 cm od prekazky zUstane neposekana. )

Oddélte pfiblizné 10 cm od prekazek s vy$kou mensi neZ 1 cm. (Zadna oblast
nezlstane neposekana. )

Pokud existuji oblasti, do kterych by roboticka sekacka neméla vstupovat, nebo
prekazky, na které by roboticka sekacka neméla narazit, vyluéte oblast tim, ze
kolem ni nainstalujete hrani¢ni vodi¢. Podrobnosti viz kapitolu , Viytvoreni ostrova“
(strana 77).

Kolem oblasti, do kterych by roboticka sekacka nikdy neméla vstupovat, umistéte
prepazky (prekazky) o vysce 15 cm nebo vice. Kromé toho nainstalujte hraniéni
vodi¢ 35 cm nebo vice od prepazky, abyste zabranili kontaktu s prepazkou.
(Oblast pfiblizné 25 cm zustane neposekana. )

a) 15 cm nebo vice b) 35 cm nebo vice

74 CESKY



Obrazek

Podminka

Nesvazujte kabely a vodi¢e. Tim se mize signal zesilit a roboticka sekacka
nebude fungovat spravné.

2

. | ]

| wﬂ»__

- Sitka pracovni oblasti by méla byt alespofi 150 cm nebo vice. Robotické sekacka
se vrati do nabijeci stanice sledovanim hraniéniho vodice proti sméru hodinovych
rucicek.

- Ujistéte se, Ze je hrani¢ni vodi¢ alespori 150 cm od boku nabijeci stanice.

&

Umistéte hrani¢ni vodi¢ tak, aby vzdalenost od hrani¢niho vodice k robotické
sekacce byla mensi nez 35 m. Pokud je vzdalenost od nejblizsiho hrani¢niho
vodice k robotické sekacce vétsi nez 35 m, roboticka sekacka nebude fungovat
spravne.

1. Nabijeci stanice 2. Vodici vodi¢ 3. Hrani¢ni vodi¢

a) 400 m nebo méné b) 800 m nebo méné

- Maximalni délka trasy zacinajici od nabijeci stanice, vodiciho vodi¢e, hrani¢niho
vodiCe a zpét do nabijeci stanice, jak je znazornéno na obrazku, by méla byt

400 m nebo méné.

- Pfipustny prostor, ktery muzete omezit polozenim hrani¢niho vodice, je az 3
500 m’.

- Maximalni délka hrani¢niho vodice je az 800 m véetné ostrovu a dil¢ich oblasti.
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Obrazek Podminka

- Pokud je v pracovni oblasti svah, poloZte hrani¢ni vodi¢ do sklonu mens$iho nez

8°.
Y — - Pokud polozite hrani¢ni vodi¢ na svah vét$i nez 8°, zajistéte sklon mensi nez 8°
7 - pod svahem v délce nejméné 1 m.
r———’—‘— -V nejvzdalenéjsi pracovni oblasti nemuZzete polozit hrani¢ni vodi¢ na svahu
| vétsim nez 8°.
| - Polozte hraniéni vodi€ 20 cm od hranice mezi svahem a rovinou.
(@) i
| p———
(a) ===

PFi pouziti vice stanic a pfipravé vice pracovnich oblasti nainstalujte hraniéni
vodice tak, aby byly oddéleny vzdalenosti 1 m nebo vice.

5 B

i

—
|
|
[
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r
|
|
|
|
I
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a) 1 m nebo vice b) Méné nez 1 m

Instalace hrani¢niho vodice

POZNAMKA: Hraniéni vodi& by mél byt prodlouZen rovné 1,5 m nebo vice od obou stran nabijeci stanice.
POZNAMKA: Podrobnosti, jako je vzdalenost instalace od prekazek, viz ,Pripojeni vodiét k nabijeci stanici* (strana 79).

1. Zatlucte prvni kolik do blizkosti nabijeci stanice pomoci plastového kladiva a umistéte hrani¢ni vodic.
» Obr.5: 1. Nabijeci stanice 2. Kolik

» Obr.5: a)1,5m nebo vice

2. Napnéte hrani¢ni vodic¢ tak, aby nevystupoval ze zemé, a poté zatlucte dal$i kolik, pfi¢emz od prvniho koliku ponechejte vzdalenost asi 1 m.

POZNAMKA: Pokud hrani¢ni vodié vystupuje, pouZijte mensi vzdalenost kolikd.
POZNAMKA: Podrobnosti, jako je vzdalenost instalace od prekazek, viz ,Podminky instalace hraniéniho vodiée* (strana 74).

3. Udélejte smycku (ocko) o délce asi 20 cm, abyste zajistili provéSeni hrani¢niho vodice v misté planovaného pfipojeni hrani¢niho vodice — vodi-
ciho vodiCe pro snadnéjsi pozdéjsi pfipojeni.
» Obr.6: 1. Planované misto pfipojeni 2. Hrani¢ni vodi¢ 3. Vodici vodi¢

POZNAMKA: Vodici vodi¢ vede robotickou sekaéku, kdyZ se vraci do nabijeci stanice. Podrobnosti o pfipojeni vodiciho vodite naleznete v &asti
,Instalace vodiciho vodic¢e” (strana 78).

4. Pokud existuji oblasti, do kterych by roboticka sekacka neméla vstupovat, nebo prfekazky, na které by roboticka sekacka neméla narazit,
vylucte oblast tim, Ze kolem ni nainstalujete hrani¢ni vodic.

POZNAMKA: Podrobnosti viz ,Vytvoreni ostrova“ (strana 77).

5. Poinstalaci hrani¢niho vodice k nabijeci stanici zatlacte kolik na opac¢nou stranu koliku ve vychozim bodé pomoci plastového kladiva.
» Obr.7: 1. Kolik ve vychozim bodé 2. Kolik v koncovém bodé

6. Odriznéte vodi¢ a ponechte délku vodice, ktery Ize pfipojit k nabijeci stanici.

» Obr.8: 1. Svorkal 2. Svorka R

7. V misté, kde mize konektor doséahnout ke svorce, vyrovnejte hrani¢ni vodi¢ s drazkou dodaného konektoru a poté je pevné spojte pomoci
Stipacich klesti.

» Obr.9: 1. Hrani¢ni vodi¢ 2. Drazka v konektoru

8. (Odfiznéte prebytecny hraniéni vodi¢ pomoci klesti, ponechte jej 1 cm od konektoru.
» Obr.10
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9. Pripojte konektor k drunému hrani¢nimu vodici stejnym zplsobem.

POZNAMKA: V tuto chvili nepfipojujte konektory k nabijeci stanici. Pfipojeni k nabijeci stanici je vysvétleno dale v 8asti ,Pripojeni vodiéti k nabi-
jeci stanici* (strana 79).

Vytvoreni ostrova

Pokud jsou v oblasti sekani prekazky, jako jsou stromy nebo kameny, které nelze odstranit, obklopte je hraniénim vodi¢em, abyste vytvofili ostrovy.

. Nainstalujte hrani¢ni vodi¢ kolem pfekazek, abyste vytvofili ostrovy. Pouzijte malou vzdalenost kolikt tak, aby vzdalenost od pfekazky byla asi
35cm.

. Nainstalujte dvé ¢ary hrani¢niho vodi¢e jdouci tam a zpét od ostrova blizko sebe (mezera 0 cm). To umozni robotické sekacce projizdét
vodice.
— Vlozte dvé €ary hrani¢niho vodi€e na stejny kolik.

POZOR: Nedovolte, aby se dvé ¢ary hrani¢niho vodice kFizily. Roboticka sekacka se zastavi kvuli chybé.
» Obr.11: 1. Pfekazka 2. Kolik 3. Hrani¢ni vodi¢
» Obr.11: a) Priblizné 35 cm b) Blizko u sebe (mezera 0 cm)

. Nékolik ostrovl vytvorte nasledovné.
» Obr.12: 1. Hrani¢ni vodi¢ 2. Kolik

Vytvoreni dil€i oblasti

Pokud existuje samostatna pracovni oblast, do které nelze zajistit trasu, ktera umoznuje automatickou navigaci robotické sekacky z nabijeci sta-
nice, je tato pracovni oblast oznacena jako dil¢i oblast (b). Oblast s nabijeci stanici je hlavni oblast (a).

* Je nutné vypnout napajeni robotické sekacky a pfesunout robotickou sekacku ruéné mezi hlavni a dil¢i oblasti.

*  Umistéte hraniéni vodic tak, aby Sitka drahy mezi hlavni oblasti a dil¢i oblasti byla 10 cm nebo méné.

*  Hrani¢ni vodi¢ musi byt poloZen v jediné nepferuSované ¢are kolem celé pracovni oblasti ((a) a (b)).

. PFi sekani dil¢i oblasti je nutné zménit nastaveni robotické sekacky. Podrobnosti naleznete v navodu k pouziti tohoto produktu.

» Obr.13: 1. Hrani¢ni vodi¢ 2. Nabijeci stanice 3. 10 cm nebo méné

» Obr.13: a) Hlavni oblast b) Dil&i oblast

Instalace vodiciho vodice

Vodici vodi€ vede robotickou sekacku k nabijeci stanici. Tento vodic také vede robotickou sekacku do oblasti, kde roboticka sekacka pracuje méné
¢asto z topografickych a podobnych divodu.

POZNAMKA: Lze nainstalovat aZ 2 vodici vodice.
POZNAMKA: Vodici vodié nerozvétvuijte.

Podminky instalace vodiciho vodice

Obrazek Podminka

Jak je znazornéno na obrazku, polozZte vodici vodi€ alespor 2 m pfimo od nabijeci
stanice. MliZe se stat, Ze se roboticka sekacka nebude moci vratit do nabijeci
stanice.

a) 2 m nebo vice

- PFi vytvareni kfivky nainstalujte vodici vodi¢ pod Ghlem pfiblizné 135°. Roboticka
sekacka se nemusi byt schopna vratit do nabijeci stanice pod uhlem mensim nez
90°.

- Ujistéte se, Ze pfima diagonalni ¢ara ma délku alespori 50 cm.

- Pokud ma byt vodici vodi¢ poloZen po kfivce, polozte jej tak, aby polomér ohybu
byl 1 m nebo vice.

a) Priblizné 135° b) 50 cm nebo vice ¢) 1 m nebo vice d) 90° nebo méné
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Obrazek

a) 100 cm nebo vice b) 50 cm nebo vice

Sitka pracovni oblasti by méla byt alespori 150 cm nebo vice. Ujistéte se, Ze pro-
stor na levé strané vodiciho vodice je Siroky, protoZe roboticka sekacka prochazi
levou stranou vodiciho vodice a vraci se do nabijeci stanice.
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Nedovolte, aby vodici vodi¢ pfekrogil hraniéni vodic.

Instalace vodiciho vodice

1. Odfiznéte predem vytvofenou smy¢€ku (ocko) hraniéniho vodi¢e v misté pfipojeni hrani¢niho vodi€e a vodiciho vodice.

» Obr.14: 1. Hrani¢ni vodi¢

2. Vlozte vodici vodi¢ do stfedniho portu a hrani¢ni vodi¢e do levého a pravého portu tfi pfipojovacich portd dodané spojky.

» Obr.15: 1. Spojka 2. Hrani¢ni vodi¢ 3. Vodici vodi¢

POZNAMKA: Zasurite vdechny ti vodige co nejdale.

3. Upnéte spojku Stipacimi klestémi za ucelem upevnéni vodicu.

» Obr.16

4. Pomoci plastového kladiva zatlucte koliky na obou stranach spojovaciho bodu.

» Obr.17: 1. Kolik

POZNAMKA: Ujistéte se, Ze spojeni mezi vodicim vodi¢em a hraniénim vodiéem je pfiblizné 90°.

5. Nainstalujte vodici vodi¢ zatlacenim kolikd k nabijeci stanici pomoci plastového kladiva.

»  Zatlucte koliky ve vzdalenosti 1 m, ale pokud vodici vodi€ vystupuje, pouzijte vzdalenost mensi.
. PFi vytvareni kfivky nainstalujte vodici vodi¢ pod uhlem pfiblizné 135°.

. Nainstalujte vodici vodi€ v pfimé ¢afe 2 m nebo vice pfed nabijeci stanici.

. Dalsi podminky instalace vodiciho vodice naleznete v ¢asti ,Podminky instalace vodiciho vodice” (strana 77).
1. Nabijeci stanice 2. Vodici vodi¢

» Obr.18:

» Obr.18: a)2 m nebo vice b) PFiblizné 135°

6. Po dokonceni instalace vodiciho vodice k nabijeci stanici protahnéte vodici vodi€ k zadni ¢asti nabijeci stanice otvorem ve spodni ¢asti véze

nabijeci stanice.
» Obr.19: 1. Otvor 2. Véz

POZNAMKA: Odfiznéte vodici vodié tak, aby ze zadni &asti nabijeci stanice zbylo asi 30 cm nebo vice.

7. Vlozte a upevnéte vodici vodi¢ do drazky ve stfedu zakladny stanice.

» Obr.20:

1. Drazka 2. Zakladna stanice

8. Pripojte konektor ke $picce vodiciho vodice.

| POZNAMKA: Informace o pfipojeni konektoru naleznete na strance 76.

9. Pfiinstalaci druhého vodiciho vodi¢e opakujte kroky 1 az 8.

| POZNAMKA: Podrobnosti o pfipojeni k nabijeci stanici naleznete v &asti ,Pfipojeni vodiéii k nabijeci stanici* (strana 79).
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Prodlouzeni vodice

P¥i prodluZzovani vodice pouzijte k propojeni dvou vodi¢t dodanou spojku.
1. Vlozte vodice vlevo a vpravo od tfi pfipojovacich portt dodané spojky.
» Obr.21: 1. Spojka 2. Vodi¢

POZNAMKA: Zasurite oba vodiée co nejdale.

POZNAMKA: Prodlouzeni vodige je mozné vloZzenim do libovolnych dvou pfipojovacich portti, ale pro pfimé prodlouzeni se doporuéuje pouzit
levy a pravy pfipojovaci port.

2. Upnéte spojku $tipacimi klestémi za U¢elem upevnéni vodicu.
» Obr.22

Zabezpeceni nabijeci stanice

Zaijistéte, aby ohranicujici kabel dosahl k nabijeci stanici a poté jej zajistéte Sroubovymi koliky (8 ks) pomoci $estihranného klice 6.
» Obr.23: 1. Sestihranny kli¢ 6 2. Sroubovy kolik (pro upevnéni nabijeci stanice) (8 ks)

Pripojeni vodicu k nabijeci stanici

Po dokongeni instalace vodi¢u pfipojte hrani¢ni vodi¢, vodici vodi¢ a ohranicujici kabel k nabijeci stanici.

Pripojeni hrani¢niho vodice
1. Otevrete kryt svorek a sejméte kryt vodi€e nabijeci stanice.
» Obr.24: 1. Kryt svorky 2. Kryt vodice

2. Postavte se za nabijeci stanici a protahnéte hrani¢ni vodi€ pfichazejici zleva hackem na levé strané (3 hacky) zespodu.
» Obr.25: 1. Hrani¢ni vodi¢ pfichazejici z levé strany 2. Levé hacky (tfi mista)

3. Konektor na konci vodi¢e zasunte do svorky R.
» Obr.26: 1. Svorka R 2. Konektor hrani¢niho vodiCe pfichazejici z levé strany

POZOR: Abyste zabranili deformaci nebo poskozeni konektoru, pripojte konektor rovné, bez naklonéni.

4. Podobné protahnéte hrani¢ni vodic pfichazejici z pravé strany pres pravé hacky (tfi mista) v pofadi zespodu a zasurite konektor do svorky L.
» Obr.27: 1. Svorka L 2. Konektor hrani¢niho vodi¢e pfichazejici z pravé strany 3. Pravé hacky (tfi mista)

POZOR: Zkontrolujte, zda jsou hrani¢ni vodic¢e pFipojeny ke spravnym svorkam. Pokud jsou hrani¢ni vodice pfipojeny k nespravnym svor-
kam, roboticka sekacka nebude schopna rozpoznat pracovni oblast.

» Obr.28: 1. Hrani¢ni vodi¢ 2. Pracovni oblast

Pripojeni vodiciho vodice

Protahnéte vodici vodi¢ pres hacky na pravé nebo levé strané (dvé mista) a pFipojte konektor na $picce vodice ke svorce G1 nebo G2.

| POZOR: Abyste zabranili deformaci nebo poskozeni konektoru, pfipojte konektor rovné, bez naklonéni.

| POZNAMKA: Konektor vodiciho vodiée Ize pripojit ke svorce G1 nebo G2.
» Obr.29: 1. Konektor vodiciho vodice 2. Svorka G2 3. Pravé hacky (dvé mista) 4. Vyfez (zde neprotahujte vodici vodi¢)

| POZNAMKA: Pokud existuje druhy vodici vodi&, pFipojte jej k oteviené svorce G1 nebo G2 stejnym postupem.

Pripojeni ohranicujiciho kabelu

1. PFipojte konektor ohranicujiciho kabelu do zasuvky.
» Obr.30: 1. Zasuvka 2. Konektor ohraniéujiciho kabelu

POZOR: Abyste zabranili deformaci nebo poSkozeni konektoru, pfipojte konektor rovné, bez naklonéni.

2. Protahnéte ohranicujici kabel stfedovymi hacky (tfi mista) v pofadi shora.
» Obr.31: 1. Stfedové hacky (tfi mista)

3. Pripevnéte kryt vodice.

. Protahnéte ohranicujici kabel vyfezem v krytu vodice.

» Obr.32: 1. Kryt vodice 2. Vyfez

4. Zavrete kryt svorky a zapojte zastréku adaptéru stfidavého proudu do napajeci zasuvky.
» Obr.33: 1. Kryt svorky

5. Zkontrolujte, zda indikator stanice sviti zelené.

. Pokud je hrani¢ni vodi¢ spravné pfipojen, indikator stanice se rozsviti zelené.

. Pokud dojde k chybé pfipojeni, bude indikator stanice blikat Cervené. Odstrarnte vSechny problémy v pfipojovaci ¢asti nabijeci stanice nebo na
kazdém vodici a znovu zkontrolujte indikator stanice.
» Obr.34: 1. Indikator stanice
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Nabijeni robotické sekacky

1. Stisknéte stranu | hlavniho vypinace robotické sekacky a zapnéte napajeni.
» Obr.35

| POZNAMKA: PFi nabijeni robotické sekacky je nutné zapnout napajeni.

2. Pripojte robotickou sekacku k nabijeci stanici.
» Obr.36

| POZNAMKA: Po zahajeni nabijeni zaéne LED dioda robotické sekacky zelené blikat. Po dokond&eni nabijeni LED dioda zhasne.

Pocatec¢ni nastaveni

| POZNAMKA: Pred pouzitim sloupnéte ochrannou folii z ovladaci asti. |

PFi prvnim zapnuti robotické sekacky se zobrazi obrazovka po¢atecniho nastaveni zobrazena nize. Zadejte jazyk displeje, datum a ¢as, oblast
sekani a PIN kod.

1. Stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI* na robotické sekacce a otevfete kryt displeje.
» Obr.37: 1. Krytdispleje 2. Tlagitko ,ZASTAVENI*

2. Pomoci klaves E]/E] vyberte jazyk, ktery chcete pouzit, a stisknéte klavesu .
» Obr.38

3. Vyberte pozadovany format zobrazeni data a ¢asu pomoci klaves E/[Z/E]/E]

4. Vyberte [Next (Dalsi)] (Dalsi) pomoci klaves (<[> ][a]iv]a stisknte klavesu ¥ .
» Obr.39

5. Stisknutim klaves E/E/E]/E] vyberte polozku a zadejte datum a Cas stisknutim klaves ﬂ az ﬂ

6. Vyberte [Verify (Ovéfit)] (Oveéfit) pomoci klaves [«]f» 2 [~]astisknéte kiavesu V],
» Obr.40

7. Vyberte oblast sekani pomoci klaves m/m a stisknéte klavesu [7
» Obr.41

8. stisknutim klaves [ az Bl a2 zadejte PIN kod.
> Obr.42

9. Pro potvrzeni zadejte PIN kéd znovu.
» Obr.43

| POZNAMKA: Zapiste si PIN kod a uschovejte jej na bezpedném misté, abyste jej nezapomnéli.

Kontrola instalace vodice

Kontrola odjezdu z nabijeci stanice

[Top menu] (Horni nabidka) > [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka) > [Navigation preferences (Pfedvolby navigace)] (Predvolby
navigace) > [Mower departing points (Mista odjezdu sekacky)] (Body odjezdu sekacky)

Postupujte podle niZe uvedeného postupu a zkontrolujte, zda roboticka sekacka odjiZzdi z nabijeci stanice. Pfi odjezdu si roboticka sekacka uklada
do paméti silu magnetického pole nabijeci stanice, aby bylo mozné spravné parkovani.

POZOR: Po instalaci vodi¢u nezapomerite zkontrolovat odjezd. Jinak se roboticka sekacka mize pohybovat na vodicim vodi¢i pomalou rychlosti
nebo se k nabijeci stanici nemusi pohybovat nizkou rychlosti.

POZOR: Pred nastavenim zpusobUl odjezdu zaparkujte robotickou sekacku do nabijeci stanice.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se [Main menu (Hlavni nabidka)] (Hlavni nabidka).

2. \Vyberte [Navigation preferences (Predvolby navigace)] (Pfedvolby navigace) na displeji pomoci klaves E]/E a stisknéte klavesu .
Zobrazi se dil€i nabidka.

3. Vyberte [Mower departing points (Mista odjezdu sekacky)] (Body odjezdu sekacky).

Zobrazi se obrazovka vybéru nabidky.

4. Pomoci klaves E]/E] vyberte ¢islo profilu zpusobu odjezdu, ktery chcete nastavit, a stisknéte klavesu E

» Obr.44

Zobrazi se nabidka moznosti.

5. Pomoci klavesnice zadejte pozadované podminky do poli formatu moznosti zobrazenych na obrazovce.

MozZnost Podrobnosti

Wire to trace: (Sledovany vodic:) Vyberte typ vodice, ktery ma roboticka sekacka sledovat po opusténi nabijeci stanice. Pomoci klaves (<]

zobrazte pozadovany typ vodi¢e. Chcete-li odjet pfimo z nabijeci stanice bez sledovani konkrétniho vodice,

vyberte [-------- ].
Departure position: (Poloha Zadejte vzdalenost, o kterou se ma roboticka sekacka posunout od stanice pfed zahajenim sekani. Muzete
odjezdu:) zadat vzdalenost 0 az 800 cm.
Probability (Pravdépodobnost) Zadejte pravdépodobnost provedeni nastaveného profilu v procentech.

» Obr.45: 1. Maximalni hodnota pravdépodobnosti, kterou Ize zadat
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POZNAMKA: Maximalini hodnota pravd&podobnosti, kterou Ize zadat, se zobrazi v levé asti zadavaci oblasti kazdého profilu. Zadejte hodnotu,
ktera je mensi nez maximalni hodnota. Pokud zadate hodnotu nad povolenou hodnotu, bude nahrazena maximalni hodnotou.

6. Pred registraci nastaveni vyberte [Test] a provedte zkuSebni provoz.
Roboticka sekacka se pohybuje po vybraném vodici.
Roboticka sekacka se automaticky zastavi po ujeti vzdalenosti, kterou zadate.

POZNAMKA: Potvrzeni je dokon&eno, pokud roboticka sekacka opusti nabijeci stanici a zastavi se na uréeném mistg.

7. Stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI*.
Otevre se kryt displeje.

8. \Vyberte [Yes (Ano)] (Ano) pro registraci nebo [No] (Ne) pro zruSeni registrace, kdyzZ se zobrazi potvrzovaci obrazovka s dotazem, zda chcete
zaregistrovat zpusob odjezdu pfi zkuSebnim provozu.

Pokud vyberete [No] (Ne), musite zait s nastavenim znovu od zacatku.

Kontrola instalace hraniéniho vodice

Zkontrolujte spravnou instalaci hrani¢niho vodice.

1. Uchopte rukojet robotické sekacky a pohybujte robotickou sekackou rukou tak, aby sméfovala k hraniénimu vodici.
» Obr.46: 1. Hrani¢ni vodi¢

2. Stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI*.

Otevre se kryt displeje.

3. Stisknéte tlacitko , vyberte [Auto mowing (Automatické sekani )] (Automatické sekani) a stisknéte klavesu V]
4. Zavrete kryt displeje.

Roboticka sekacka zahaji sekani a jede smérem k hrani¢nimu vodici.

5. Zkontrolujte, zda roboticka sekacka méni smér na hrani¢nim vodici a pokracuje v navigaci sekani.

» Obr.47: 1. Hrani¢ni vodi¢

6. Stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI*.

Roboticka sekacka se zastavi.

7. Vypnéte hlavni vypinac robotické sekacky a pfeneste ji na jiné misto, poté vypinac zapnéte. Zkontrolujte, zda roboticka sekacka funguje
podobné i na jinych mistech hrani¢niho vodice.

Navrat robotické sekacky do nabijeci stanice

[Top menu] (Horni nabidka) > [Park (Parkovani)] (Parkovani) > [Stay at charging station (Zistat v nabijeci stanici)] (Zdstat v nabijeci
stanici)

Tento postup neni nutny, pokud je nainstalovan vodici vodi¢. Prejdete na [Kontrola instalace vodiciho vodi¢e] (Kontrola instalace vodiciho vodice).
Tento postup provedte, pokud pouzivate robotickou sekacku bez instalace vodiciho vodice.

Navrat robotické sekacky do nabijeci stanice.

POZNAMKA: Ve vychozim nastaveni roboticka sekac¢ka pfednostné vyhledava signaly z vodiciho vodiée a vraci se do nabijeci stanice podle
signalu vodiciho vodice. | kdyz ve vasi pracovni oblasti neni zadny vodici vodi¢, roboticka sekacka nejprve pokracuje ve vyhledavani signalu

z vodiciho vodic¢e po dobu pfednastavené prioritni doby vyhledavani. Po uplynuti prioritni doby vyhledavani roboticka sekacka vyhleda signaly

z hrani¢niho vodiCe a vrati se do nabijeci stanice podle signald hrani¢niho vodie. Nechcete-li polozit vodici vodi¢, doporu¢ujeme zménit prioritni
dobu vyhledavani vodiciho vodi¢e. Podrobnosti viz ,Nastaveni obdobi aktivniho vyhledavani pro signal navadéni“ v navodu k pouziti.

1. Stisknéte tlacitko @ na ovladacim panelu.

Zobrazi se dil¢i nabidka.

» Obr.48

2. \Vyberte [Stay at charging station (ZuUstat v nabijeci stanici)] (ZUstat v nabijeci stanici).

Po stisknuti tlacitka v se zobrazi zprava [Close the display cover to return to the charging station. (Zavrete kryt displeje pro navrat do nabijeci
stanice.)] (Chcete-li se vratit do nabijeci stanice, zavrete kryt displeje.).

3. Zavrete kryt akumulatoru.
Zkontrolujte, zda se roboticka sekacka vraci do nabijeci stanice.

Kontrola instalace vodiciho vodice

Zkontrolujte spravnou instalaci vodiciho vodice.

1. P vypnutém napajeni uchopte rukojet robotické sekacky a pohybujte robotickou sekackou rukou tak, aby smérovala k vodicimu vodici.
» Obr.49: 1. Vodici vodi¢

2. Stisknéte tlagitko ,ZASTAVENI*.

Otevre se kryt displeje.

3. Stisknéte tlacitko @ vyberte [Stay at charging station (ZUstat v nabijeci stanici)] (ZUstat v nabijeci stanici) a stisknéte klavesu [7

4. Zavrete kryt displeje.

Roboticka sekacka zahaji navigaci sekani smérem k vodicimu vodici.

5. Zkontrolujte, zda roboticka sekacka méni smér v blizkosti vodiciho vodi€e, naviguje se po vodicim vodi¢i smérem k nabijeci stanici a pfipoji se
k nabijeci stanici.

POZNAMKA: Poté, co roboticka sekacka detekuje vodici vodié, pojede podél levé strany vodiciho vodice.

Tim je instalace a kontrola provozu dokonéena. Podrobné informace o pouziti tohoto produktu naleznete v navodu k pouziti tohoto produktu.

81 CESKY



KONKRETNI PRIPADY

Zde je nékolik ptikladu pouzivanych instalaci a nastaveni.

Podrobnosti zobrazené na obrazcich jsou pouze pfiklady a pro ilustraci riiznych méfitek pole, pfi¢emz Ize nalézt lepSi vyuziti kazdého pfikladu.
Udélejte své usporadani vhodnéjsi podle vasich preferenci.

Vlastni zahrada pro rezidenta

Utulny dvar nebo malé &tvercova zahradka na dvorku vaseho domu, obklopena malym oplocenim, cesti¢kami a stezkami.
» Obr.50: 1. Nabijeci stanice 2. Hrani¢ni vodi¢ 3. Vodici vodi¢

Prakticky priivodce
Oblast sekani 500 m*
Tydenni pracovni dny a hodiny 6 hodin v 6 dnech v tydnu
12 hodin v 3 dnech v tydnu
Zpusob odjezdu ze stanice [priorita provedeni Vyjedte pfimo z nabijeci stanice na [100%]. Viz bod odjezdu sekacky ,A" na obrazku.
(%)
Je tfeba vytvorit nastaveni dil¢i oblasti Ne
Tipy pro instalaci a nastaveni

Umistéte nabijeci stanici na blizky konec osy, ktera rozdéluje oblast sekani na dvé stejné horni a dolni oblasti.
Nainstalujte vodici vodi¢ podél osy, ktera rozdéluje oblast sekani na dvé stejné horni a dolni oblasti.

Domaci zahrada s oddélenou pracovni oblasti sekani

Siroka oteviena predzahradka, ktera obklopuje diim ze dvou stran s malou oddé&lenou plochou travniku vedle vzrostlé zahrady nebo zeleninového
zahonu.

» Obr.51: 1. Hlavni oblast 2. Dil¢i oblast 3. Nabijeci stanice 4. Hrani¢ni vodi¢ 5. Vodici vodi¢

Prakticky priivodce
Oblast sekani hlavni oblast 1000 m?
dil&i oblast 400 m’
Tydenni pracovni dny a hodiny hlavni oblast 14 hodin v 5 dnech v tydnu
diléi oblast 12 hodin v 2 dnech v tydnu
g)l;J]sob odjezdu ze stanice [priorita provedeni hlavni oblast Vyjedte pfimo z nabijeci stanice na [70%]. Viz bod odjezdu sekacky ,A“ na obrazku.
0

Odjedte na vzdalengjsi konec hlavni zahrady a zaénéte sekat z oblasti zakon&eni vodiciho
vodice na [30%]. Viz bod odjezdu sekacky ,B“ na obrazku.

diléi oblast Predem ruc¢né presurite robotickou sekacku z hlavni oblasti do dil¢i. Poté zacnéte sekat

ruéné. Podrobnosti naleznete v pokynech v ¢asti ,Sekani bez automatického nabijeni®
v navodu k pouziti.

Je tfeba vytvofit nastaveni dil¢i oblasti Ano

Tipy pro instalaci a nastaveni Umistéte nabijeci stanici do stfedu pfedniho okraje hlavni zahrady.

Nainstalujte vodici vodi¢ podél osy, ktera rozdéluje hlavni oblast na dvé stejné levé a pravé
oblasti.

Travnaté travniky na malych kopcich

Krajina na svahu zeleného travniku v parku, na golfovém hfisti nebo podobné. Travnik roste v rliznych vyskach a odstinech na jednom nebo vice
mirnych a strmych svazich s trochou pise¢nych a vodnich prvka.

» Obr.52: 1. Nabijeci stanice 2. Hrani¢ni vodi¢ 3. Vodici vodi¢

Prakticky priivodce

Oblast sekani 2500 m?

Tydenni pracovni dny a hodiny 24 hodin v 7 dnech v tydnu

Zpusob odjezdu ze stanice [priorita provedeni Vyjedte pfimo z nabijeci stanice na [40%]. Viz bod odjezdu sekacky ,A" na obrazku.

(%] Odjedte smérem k jednomu konci rovného povrchu travniku na kopci a za¢néte sekat z oblasti zakonc¢eni vodiciho
vodice na [30%)]. Viz bod odjezdu sekacky ,B* na obrazku.
Odjedte smérem ke vzdalenému konci mirné naklonéné plochy travniku ve svahu a za¢néte sekat z oblasti zakon-
¢eni vodiciho vodi¢e na [30%]. Viz bod odjezdu sekacky ,C* na obrazku.

Je tfeba vytvofit nastaveni dil¢i oblasti Ne

Tipy pro instalaci a nastaveni

Umistéte nabijeci stanici na jeden konec osy, ktera rozdéluje rovny povrch travniku na kopci na dvé stejné levé a
pravé oblasti.

Nainstalujte dva vodici vodi¢e podél osy, ktera rozdéluje oblast sekani na dvé stejné horni a spodni oblasti. Jedna

smérem k jednomu konci rovného povrchu travniku na kopci a druha smérem ke vzdalenému konci mirné nakloné-
ného povrchu travniku ve svahu.

Nezapomerite instalovat hraniéni vodi¢ na povrchy, které jsou téméF ploché nebo co nejméné naklonéné.

Vedte vodici vodi¢ diagonalné pfes svah, protoZe robotické sekacce usnadriuje stoupani po svahu.
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Dobie navrzena zahrada s nékterymi tézko dostupnymi misty pro sekani

PIné oploceny rozmanity zahradni areal, ktery obsahuje velky dim, vodni prvky a fadu divokych rostlin a riznych objektd. Dobfe navrzena krajina
pomaha udrzovat zahradu krasné nedotCenou, ale vytvafi izolovana mista pro udrzbu travniku.
» Obr.53: 1. Nabijeci stanice 2. Hrani¢ni vodi¢ 3. Vodici vodi¢

Prakticky priivodce

Oblast sekani 2500 m?

Tydenni pracovni dny a hodiny 24 hodin v 7 dnech v tydnu

ZpUsob odjezdu ze stanice [priorita provedeni Vyjedte pfimo z nabijeci stanice na [30%]. Viz bod odjezdu sekacky ,A* na obrazku.

(%)] Odjedte smérem k blizkému konci pracovni oblasti sekani a za¢néte sekat nékolik kroku pred oblasti zakoncéeni
vodiciho vodi€e na [20%]. Viz bod odjezdu sekacky ,B“ na obrazku.
Odjedte smérem k vzdalenému rohu pracovni oblasti sekani a za¢néte sekat pfiblizné uprostred délky vodiciho
vodi¢e na [30%)]. Viz bod odjezdu sekacky ,C“ na obrazku.
Odjedte smérem k vzdalenému rohu pracovni oblasti sekani a zaénéte sekat nékolik krokt pred oblasti zakon&eni
vadiciho vodi¢e na [20%]. Viz bod odjezdu sekacky ,D“ na obrazku.

Je tfeba vytvofit nastaveni dil¢i oblasti Ne

Tipy pro instalaci a nastaveni

Umistéte nabijeci stanici na dvorek pro ochranu krajiny a snadny pfistup k napajeni.

Nainstalujte dva vodici vodice, které vedou robotickou sekacku na dvé nejméné pfistupné oblasti sekani na
zahradé. Jedna smérem k blizkému konci zahrady prochazejici mezi dvéma zahradnimi objekty a druha smérem
k vzdalenému rohu zahrady prochazejici mezi parkovistém a rostlinami.

Ujistéte se, Ze vodici vodic¢e jsou vedeny v urcité vzdalenosti od hraniéniho vodi¢e, aby nedoslo k ovlivnéni robo-
tické navigace.

Oteviena formalni zahrada rozdélena do asymetrickych ¢asti zivymi ploty, divokymi rostlinami, cestickami a

zahradnimi objekty

Usedlost zasazena doprostied lesa plného spousty rostlin a stromi ma neruseny vyhled na dvorni zahradu, ktera je zhruba rozdélena na tfi trav-
naté plochy riznych velikosti a méfitek.

» Obr.54: 1. Nabijeci stanice 2. Hrani¢ni vodi¢ 3. Vodici vodi¢

Prakticky priivodce

Oblast sekani 1500 m? (pomér déleni plochy: priblizné 55/30/15)

Tydenni pracovni dny a hodiny 14 hodin v 7 dnech v tydnu
24 hodin v 4 dnech v tydnu

ZpUsob odjezdu ze stanice [priorita provedeni Seradte priority provadéni pro sekani v poméru k velikosti tfi ploch.

(%] Vyjedte pfimo z nabijeci stanice na [55%]. Viz bod odjezdu sekacky ,A" na obrazku.
Odjedte ke vzdalenému konci druhé nejvétsi pracovni oblasti a zacnéte sekat z oblasti zakonéeni vodiciho vodice
[30%)]. Viz bod odjezdu sekacky ,B* na obrazku.
Odjedte ke vzdalenému konci tfeti nejvétsi pracovni oblasti a zacnéte sekat z oblasti zakonéeni vodiciho vodice na
[15%]. Viz bod odjezdu sekacky ,C“ na obrazku.

Je tfeba vytvorit nastaveni dil¢i oblasti Ne

Tipy pro instalaci a nastaveni

Umistéte nabijeci stanici na blizky konec osy, ktera rozdéluje nejvétsi oblast sekani na dvé stejné levé a pravé
oblasti.

Nainstalujte vodici vodi¢ podél osy, ktera rozdéluje druhou nejvétsi oblast sekani na dvé stejné levé a pravé oblasti.
Nainstalujte vodici vodi¢ podél osy, ktera rozdéluje treti nejvétsi oblast sekani na dvé stejné levé a pravé oblasti.
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